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INTRODUCAO

Este manual é uma ferramenta muito importante! Manter o manual sempre junto da maquina.

A finalidade deste manual é proporcionar aos proprietarios, utilizadores, operadores, locadores e locatarios as
informacodes de seguranca e operacdo essenciais para a operacao adequada e em seguranca da maquina nas
operacdes para as quais foi concebida.

Devido a sua politica de melhoria continua dos seus produtos, a JLG Industries, Inc. reserva-se o direito de
introduzir alteragdes de caracteristicas sem aviso prévio. Contactar a JLG Industries, Inc. para obtencao de
informacodes atualizadas.
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SIMBOLOS DE ALERTA DE SEGURANCA E PALAVRAS DE SINALIZACAO DE SEGURANCA

A

Este é o simbolo de alerta de seguranca. Destina-se a alertar os utilizadores
para o risco potencial de lesbes corporais. Respeitar todas as mensagens de
seguranca identificadas por este simbolo, com vista a evitar as lesdes corporais
ou a morte

A PERIGO A CUIDADO

INDICACAO DE UMA SITUACAO PERIGOSA IMINENTE. CASO NAO SEJAEVI-  INDICACAO DE UMA SITUA(AO POTENCIALMENTE PERIGOSA. CASO NAO
TADA, PROVOCARA LESOES CORPORAIS GRAVES OU MESMO A MORTE.  SEJA EVITADA, PODERA PROVOCAR LESOES CORPORAIS MODERADAS OU

ESTE AUTOCOLANTE APRESENTA UM FUNDO VERMELHO. LIGEIRAS. ESTE AUTOCOLANTE PODE AINDA ALERTAR PARA PRATICAS
PERIGOSAS. ESTE AUTOCOLANTE APRESENTA UM FUNDO AMARELO.
A ATENCAO
NOTA

INDICACAO DE UMA SITUACAO POTENCIALMENTE PERIGOSA. CASO NAO ) .
SEJA EVITADA, PODERA PROVOCAR LESOES CORPORAIS GRAVES OU  INDICA INFORMACOES OU UMA POLITICA EMPRESARIAL RELACIONADA

MESMO A MORTE. ESTE AUTOCOLANTE APRESENTA UM FUNDO DECOR  DIRETA OU INDIRETAMENTE COM A SEGURANCA DE PESSOAL OU A PROTE-
LARANJA. CAO DE BENS.
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ESTE EQUIPAMENTO DEVERA RESPEITAR TODAS AS INDICACOES DOS BOLE-
TINS DE SERVICO RELACIONADOS COM SEGURANCA. CONTACTAR A JLG
INDUSTRIES, INC. OU O REPRESENTANTE LOCAL AUTORIZADO DA JLG PARA
OBTENCAO DE INFORMACOES SOBRE 0S BOLETINS RELACIONADOS COM
SEGURANCA QUE POSSAM TER SIDO EMITIDOS PARA ESTE PRODUTO.

NOTA

A JLG INDUSTRIES, INC. ENVIA 0S BOLETINS DE SERVICO PARA O PROPRIE-
TARIO DA MAQUINA, CONFORME CONSTA DA BASE DE DADOS DE REGISTOS.
CONTACTAR A JLG INDUSTRIES, INC. DE MODO A ASSEGURAR A DEVIDA
ATUALIZACAO DA BASE DE DADOS DO REGISTO DE PROPRIETARIOS.

NOTA

AJLG INDUSTRIES, INC. DEVERA SER IMEDIATAMENTE INFORMADA SOBRE
TODAS AS SITUACOES EM QUE 0S SEUS PRODUTOS TENHAM ESTADO
ENVOLVIDOS EM ACIDENTES COM LESOES CORPORAIS OU MORTE DE PES-
SOAS OU EM QUE TENHAM OCORRIDO DANOS MATERIAIS SUBSTANCIAIS,
QUER NO EQUIPAMENTO JLG QUER NA PROPRIEDADE DE TERCEIROS.

3122684

Para:
+ Comunicagao de acidentes
+ Publicag6es de seguranca

« Atualizacdo doregisto do

proprietario

« Questodes relacionadascom

a seguranca do produto

Contactar:

+ Informacéo sobre o cum-

primento de normas e
regulamentos

+ Questdes sobre aplicagdes

especiais do produto

- Questoes relacionadas com

modifica¢des ao produto

Product Safety and Reliability Department

JLG Industries, Inc.
1 JLG Drive

McConnellsburg, PA 17233

ou o Representante Local da JLG
(Ver moradas na contracapa do manual)

Nos Estados Unidos:

Linha Verde: 877-JLG-SAFE (877-554-7233)

Fora dos Estados Unidos:
240-420-2661

Telefone:

Correio eletronico: ProductSafety@JLG.com
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

CAPIiTULO 1. RECOMENDACOES DE SEGURANCA

1.1 GENERALIDADES

Este capitulo menciona as necessarias recomendacdes para a
operacao e manutencdo da maquina em condi¢des de segu-
ranca. Para uma adequada utilizacdo da maquina, é fundamental
que seja implementado um programa de verificacdes baseado
nas recomendagdes deste manual. Deve ainda ser implemen-
tado, por uma pessoa devidamente qualificada, um programa de
manutencdo baseado nas recomendacdes deste manual e do
Manual de Servico e Manutencdo; tal programa deve ser estrita-
mente observado, com vista a operacdo da maquina em condi-
¢oes de seguranca.

O proprietario/utilizador/operador/locador e locatario nao deve-
rdo aceitar a responsabilidade de operar esta maquina, sem a lei-
tura prévia deste manual, a obtencdo de uma adequada formacéo
e operacdo da maquina sob a supervisdao de um operador qualifi-
cado e experiente.

Contactar a JLG Industries, Inc. (“JLG”), em caso de duvidas ou
questdes sobre a seguranca, formacdo, inspe¢do, manutencao,
aplicacdo e operacdo da maquina.

3122684
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ANAO OBSERVACAO DAS RE(OMENDA§0E§ DE SEGURANCA ENUMERADAS NESTE
MANUAL PODE PROVOCAR A DANIFICACAO DA MAQUINA E DE OUTROS BENS,
ALEM DE LESOES CORPORAIS OU A MORTE.

NOTA

AS INFORMACOES QUE SE SEGUEM SAO FORNECIDAS EM CONFORMIDADE COM 0S
REQUISITOS DA DIRETIVA EUROPEIA MAQUINAS 2006/42/CE E APENAS SE APLICAM
AMAQUINAS NA CE:

PARA MAQUINAS ELETRICAS, 0 NiVEL DE RUIDO CONTINUO PONDERADO NA PLA-
TAFORMA DE TRABALHO (PRESSAO SONORA DA ESCALA A) E INFERIOR A 70 DB(A).

PARA MAQUINAS COM MOTOR DE COMBUSTAO INTERNA, 0 NiVEL DA POTENCIA
SONORA (LWA) GARANTIDA SEGUNDO A DIRETIVA EUROPEIA 2000/14/CE (EMIS-
SOES SONORAS PARA 0 AMBIENTE DOS EQUIPAMENTOS PARA UTILIZAGAO NO
EXTERIOR) BASEADO EM METODOS DE TESTE EM CONFORMIDADE COM 0 ANEXO
111, PARTE B, METODO 1 E 0 DA DIRETIVA, E DE 109 DB.

0 VALOR TOTAL DAS VIBRACOES A QUE ESTAO EXPOSTOS 0S MEMBROS SUPERIORES

NAO EXCEDE 2,5 M/S2. 0 MAIS ALTO VALOR MEDIO~QUADRATI(0 DA ACELERAGAO
PONDERADA A QUE ESTA EXPOSTO TODO 0 CORPO NAO EXCEDE 0,5 M/S2.
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

1.2 PRE-OPERACAO
Formacao e conhecimentos do operador

« Ler e compreender este manual, antes de operar a maquina.

« N&o operar esta maquina antes de ter sido ministrada a for-
macao adequada por individuos qualificados.

« Esta maquina deve apenas ser operada por pessoas devida-
mente autorizadas e qualificadas.

e Ler, corT)preender e observar todas as mensagens de PERIGO,
ATENCAO e CUIDADO e as instrucdes de operacdo afixadas
na maquina e constantes deste manual.

« Utilizar a maquina nas condi¢ées definidas para a sua utili-
zagao em seguranca, conforme indicado pela JLG.

« Todo o pessoal de operacdo deve estar perfeitamente fami-
liarizado com os comandos e procedimentos de emergéncia
da maquina, conforme as indicagbes deste manual.

1-2
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« Ler, compreender e observar todos os regulamentos internos
da empresa e oficiais relativos a operacao deste tipo de
maquinas.

Inspecao do local de trabalho

 Antes de operar a maquina, o operador devera tomar todas
as medidas necessarias para evitar os riscos existentes na
area de trabalho.

» Nao operar ou elevar a plataforma com a maquina posicio-
nada sobre camides, atrelados, vagdes de caminho de ferro,
barcacas, andaimes ou outros equipamentos ou estruturas,
exceto quando aprovado por escrito pela JLG.

« Esta maquina pode ser utilizada a temperaturas entre —20 °C
e 40 °C (0 °F a 104 °F). Consultar a JLG para a operacdo da
maquina fora desta gama de temperaturas.
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CAPITULO 1 — RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

Inspecao da maquina

» Antes de operar a maquina, efetuar as inspecoes e verifica-
¢6es funcionais. Para mais informagdes, consultar o Capitulo
2 deste manual.

» Nao operar a maquina, caso esta ndo se encontre mantida ou
reparada de acordo com o estipulado no Manual de Repara-
¢ao e Manutencao.

« Verificar o adequado funcionamento de todos os dispositivos
de seguranca. A modificacdo destes dispositivos é uma viola-
¢ao das regras basicas de seguranca.

A ATENGCAO
AMODIFICACAO OU ALTERACAO DA PLATAFORMA ELEVATORIA DEVE APENAS SER

EFETUADA APOS A RECECAO DA RESPETIVA AUTORIZACAO POR ESCRITO EMITIDA
PELO FABRICANTE.

» Ndo operar a maquina, se esta apresentar autocolantes ou
avisos de seguranca ou de instrucdes em falta ou ilegiveis.

« Evitar a acumulagdo de residuos no piso da plataforma.
Manter o cal¢cado e o piso da plataforma isento de lama,
6leo, massa lubrificante e outras substancias escorregadias.

3122684
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1.3 OPERACAO

Generalidades

« Esta é uma maquina elétrica autopropulsionada, equipada
com uma plataforma elevatéria e tabuleiro de manusea-
mento de materiais ajustavel, montada num sistema de ele-
vacdo com mastro. A finalidade da maquina é proporcionar o
acesso das pessoas a zonas acima do nivel do solo de modo a
permitir a colocacdo e remocao de artigos das areas de arma-
zenamento ou exposicao.

Esta maquina deve ser utilizada exclusivamente para o posi-
cionamento de pessoal e respetivas ferramentas e equipa-
mento ou para a recolha e colocagcao manual de artigos
armazenados.

Nao operar a maquina, se esta ndo se encontrar em perfeito
estado de funcionamento. Em caso de anomalia, desligar
imediatamente a maquina.

Nunca deslocar rapidamente nenhum interruptor de comando
ou alavanca para a posicao inversa, com passagem pela respe-
tiva posicao de ponto-morto. Deslocar sempre o interruptor
para a posicao de ponto-morto, aguardar alguns momentos e,
depois, deslocar o interruptor para a posicao seguinte. Operar
os comandos com uma presséo lenta e uniforme.

Exceto em situacdes de emergéncia, ndo permitir a movimen-
tacdo dos comandos ou a operacao da maquina por pessoas a
partir do solo, sempre que estiverem pessoas na plataforma.
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« Nao transportar materiais no corrimao da plataforma, exceto
quando aprovado pela JLG.

« Verificar sempre se as ferramentas elétricas se encontram [ |
bem armazenadas e nunca com os cabos de alimentacao [ | s

suspensos da plataforma. ll m
« Antes de abandonar a maquina, baixar completamente o

mastro do conjunto de elevacéo e desligar todas as fontes

A » Antes de operar a maquina, verificar se todas as protecoes e
de energia.

cancelas se encontram fechadas e trancadas na posicao de
* Ndo é permitido o transporte de pessoas na maquina. seguranga.
Durante a operagdo, apenas o operador deve estar na

maquina. A
« Durante a execucédo de trabalhos de soldadura em altura, N
devem ser tomadas as precau¢des necessdrias para prote- )
ger todos os componentes da maquina da projecdo de
escéria ou metal fundido.
« O eletrodlito da bateria é um fluido altamente corrosivo. Evitar
o contacto do fluido com a pele e o vestuario. .
« Carregar as baterias apenas em areas bem ventiladas.
Riscos de tropecamento e queda

« A JLG recomenda que, durante a operacao desta maquina,
o operador na plataforma utilize um sistema de retencdo

contra quedas/de viagem, com um cabo de arnés devida- + Manter sempre ambos os pés firmemente posicionados no
mente amarrado a um ponto de fixacdo adequado. Para piso da plataforma. Néo utilizar escadas, caixas, degraus,
mais informacoes relativas aos requisitos de protecao anti- estrados ou outros objetos semelhantes para permitir o
queda em produtos JLG, contactar a JLG. alcance de pontos mais elevados.
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« Nao utilizar o mastro para entrar ou sair da plataforma.

* Proceder com extremo cuidado durante a entrada ou a saida
da plataforma. Verificar se o mastro se encontra totalmente
descido. Virar-se para a maquina quando entrar ou sair da pla-
taforma. Manter sempre o corpo em contacto com a maquina
em “trés pontos de apoio’; utilizando sempre duas maos e um
pé ou dois pés e uma mao, para entrar e sair da maquina.

Riscos de eletrocussao

« Esta maquina nao se encontra isolada eletricamente e nao
confere protecao contra o contacto ou a proximidade com
a corrente elétrica.

« Manter uma distancia adequada de cabos elétricos, apare-
Ihos ou quaisquer outros componentes elétricos (nus ou iso-
lados), conforme as distancias minimas de aproximacao
indicadas na Tabela 1-1.

« Ter em atencdo os movimentos da maquina e as oscilacdes
dos cabos elétricos.

Tabela 1-1. Distancias minimas de aproximacao

Gama de tensao DISTANCIA MINIMA DE APROXIMACAO
(fase a fase) em m (ft)
0a50Kv 3(10)
Acimade50a200KV 5(15)
Acimade200a350KV 6(20)
Acimade350a 500KV 8(25)
Acimade500a750KV 11(35)
Acimade750a1000KV 14(45)
NOTA:  Este requisito serd aplicado, exceto quando os requlamentos internos
da empresa empregadora, o0s requlamentos locais e os requlamentos
oficiais sGo mais rigorosos.

« Manter uma distancia de, pelo menos, 3 m (10 ft) entre qual-
quer parte da maquina e respetivos ocupantes, ferramentas e
equipamento de quaisquer cabos ou equipamentos elétricos
com tensao até 50 000 volts. Por cada 30 000 volts, ou fracéo, a
distancia de seguranca deve ser aumentada 0,3 m (1 ft).

— Plataforma Elevatéria JLG — 1-5
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« A distancia minima de seguranca pode ser reduzida se esti-
verem instaladas barreiras isoladoras para evitar o contacto e
as barreiras estiverem classificadas para a tensdo da linha a
guardar. Estas barreiras ndo devem fazer parte (ou estarem
afixadas a) da maquina. A distancia minima de seguranca
deve ser reduzida para uma distancia que se encontre dentro
das dimensoes de trabalho da barreira isoladora. Esta deter-
minacao deve ser feita por uma pessoa devidamente qualifi-
cada de acordo com os requisitos do empregador, locais ou

(d
governamentais para as praticas de trabalho junto de equi- j
pamento energizado
@
A PERIGO
NAO MANOBRAR A MAQUINA OU PERMITIR A PRESENCA DE PESSOAS NO INTE-
RIOR DA ZONA DE SEGURANCA. CONSIDERAR SEMPRE QUE 0S COMPONENTES E
CABLAGENS ELETRICAS SE ENCONTRAM EM TENSAO, EXCETO QUANDO HAJA A \

CERTEZA DO CONTRARIO.

Riscos de capotamento

« O operador devera conhecer bem a superficie de trabalho,

antes de iniciar a conduc¢do. Durante a conducao, nao exce-
der as inclinacbes laterais e longitudinais. » Néo elevar a plataforma ou deslocar a maquina com a plata-
forma elevada em pisos inclinados, irregulares ou instaveis.

« Antes de deslocar a maquina em plataformas, pontes, cami-
des ou outras superficies, verificar sempre a respetiva capa-
cidade de suporte.
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» Nao exceder a capacidade maxima da plataforma. Distribuir
uniformemente as cargas no piso da plataforma e no tabu-
leiro de materiais.

Manter o chassis da maquina a uma distancia minima de
0,6 m (2 ft) de buracos, lombas, desniveis, obstrucdes, resi-
duos, buracos ocultos e outros riscos potenciais existentes a
nivel do solo.

Nunca utilizar a maquina como grua. Nao amarrar a maquina
a estruturas adjacentes.

» Nao aumentar as dimensodes da plataforma através de exten-
sdes ou acessorios; 0 aumento nao autorizado das dimen-
sdes da plataforma conduz ao aumento da area exposta ao
vento e a diminui¢ao da estabilidade da maquina.

» Se 0 mastro ou a plataforma ficar preso numa situacdao em
gue uma ou mais rodas percam o contacto com o solo, o
operador deve ser retirado primeiro, antes de se tentar liber-
tar a maquina. Utilizar gruas, empilhadores ou outro equipa-
mento adequado, para estabilizar a maquina.

Riscos de esmagamento e colisao

« Todas as pessoas (na plataforma e no solo) devem usar
equipamento pessoal de protecao adequados.

« Verificar na zona de trabalho os espacos livres existentes
nas cotas superiores, nos lados e na parte inferior da plata-
forma, durante a elevacéo e abaixamento da plataforma e a
conducédo da maquina.

\ 4

« Durante a operagdao, manter sempre todas as partes do corpo
no interior da plataforma.

« Utilizar sempre uma pessoa como vigia, em areas com visi-
bilidade reduzida.
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« Durante a deslocacdo da maquina, manter todas as pessoas
nao operacionais a mais de 1,8 m (6 ft) da maquina.

Limitar a velocidade de translagao, de acordo com as condi-
¢Oes do solo, do congestionamento da area de trabalho, da
visibilidade, da inclinacdo do piso, da localizacdo do pessoal
e de outros fatores que possam provocar colisdes ou lesées
ao pessoal presente na area.

Ter em consideracgdo as distancias de travagem em todas as
velocidades de conducao.

« Ndo conduzir a maquina com velocidades elevadas em
espacos reduzidos ou em marcha-atras.

Proceder sempre com extremo cuidado, de modo a evitar o
contacto com obstaculos ou a interferéncia com os coman-
dos e as pessoas presentes na plataforma.

Verificar se os operadores de outras maquinas em pisos ele-
vados ou no solo tém consciéncia da presenca da plata-
forma elevatdria. Desligar a corrente das pontes rolantes.

Avisar o pessoal para nao trabalhar, permanecer ou andar
sob uma plataforma elevada. Se necessario, isolar e marcar
a area com barreiras.

— Plataforma Elevatéria JLG —

1.4 ELEVACAO E TRANSPORTE DE MATERIAIS

Generalidades

» Nao permitir a presenca de pessoas na plataforma, durante
a elevacdo ou o transporte dos materiais na maquina.

Esta maquina nado deve ser rebocada em caso de emergén-
cia, anomalia, falha de energia ou durante as operagdes de
carga e descarga. A maquina deve ser elevada através de
uma empilhadora com os garfos aplicados nos furos de ele-
vacdo existentes no chassis da maquina.

Verificar se a plataforma estd totalmente recolhida e nédo
contém quaisquer ferramentas antes de elevar ou transpor-
tar a maquina.

Quando se elevar a maquina com um empilhador, posicio-
nar os garfos apenas nas areas designadas da maquina. Sus-
pender a maquina com um empilhador de capacidade
adequada.

Para informagbes sobre a suspensdo da maquina, consultar
o capitulo Operacdo da Maquina deste manual.
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CAPITULO 2. PREPARACAO E INSPECAO

2.1 FORMACAO DO PESSOAL

A plataforma elevatéria é um dispositivo de transporte de pes-
soas; por esta razado, a maquina deve ser operada e mantida
apenas por pessoal devidamente qualificado.

Esta maquina ndo deve ser operada por pessoas sob a influéncia
de medicamentos, estupefacientes ou alcool ou sujeitas a ata-
ques epiléticos, tonturas ou descoordenacdo de movimentos.

Formacao dos operadores
A formacao dos operadores devera incluir:

1.

O modo de utilizacdo e as limitagcdes dos dispositivos
de comando na plataforma e inferiores, os comandos
de emergéncia e os sistemas de seguranca.

Os autocolantes de comando, as instrugdes e 0s avisos
afixados na maquina.

As regras internas da empresa empregadora e os regu-
lamentos oficiais em vigor.

A utilizacdo do equipamento de protecdo antiqueda.

Conhecimentos adequados sobre o funcionamento
mecanico da maquina, de modo a permitir o reconheci-
mento das anomalias ou a possibilidade de anomalias.

Os métodos mais seguros de operagao da maquina em
zonas com obstrugdes aéreas, trafego de outras maqui-
nas e obstaculos, depressdes, buracos e desniveis no
solo.

Os meios adequados para evitar os riscos associados
com condutores elétricos desprotegidos.

Os requisitos especificos do trabalho ou da utilizacao
da maquina.
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Supervisao da formacao

A formacao devera ser efetuada sob a supervisao de uma pes-
soa qualificada numa zona sem obstaculos, até que o formando
tenha adquirido a aptiddo necessaria para controlar e operar a
maquina em condicdes de seguranca.

Responsabilidade do operador

O operador deve ser instruido sobre a sua responsabilidade e auto-
ridade para parar a maquina em caso de anomalia ou situagdes
de inseguranca para a maquina e outras estruturas adjacentes.

2-2

— Plataforma Elevatéria JLG —

2.2 PREPARACAO, INSPECAO E MANUTENCAO

A Tabela 2-1 indica as inspeg¢des e operagdes de manutencao
periddicas recomendadas pela JLG Industries, Inc.; consultar os
regulamentos locais em vigor, relativamente a outros requisitos
referentes a plataformas elevatérias.

A frequéncia das inspe¢des ou da manutencdo deverd ser
aumentada, sempre que a maquina for utilizada em ambientes
exigentes ou hostis, com elevada frequéncia ou em condicdes
severas.
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Tabela 2-1. Tabela de inspecao e manutengao

TIPO

FREQUENCIA

PRINCIPAL RESPONSABILIDADE

QUALIFICACAO DA
MANUTENGAO

REFERENCIA

Inspecdo de pré-arranque

Antes de cada utilizacao didria
ou apds a mudanca de operador.

Utilizador ou operador

Utilizador ou operador

Manual de Operagao e Seguranga

Inspecdo pré-entrega
(ver Nota)

Antes da entrega de cada venda
ou aluguer.

Proprietdrio, concessionario ou
utilizador

Mecénico JLG Qualificado

Manual de Reparagdo e
Manutengao e formuldrio de
inspecdo JLG aplicavel

Inspecao
frequente

Apds 3 meses ou 150 horas de
servico, conforme o que ocorrer
primeiro, ou

Apds um periodo de inatividade
superior a 3 meses; ou

compra de mdquina usada.

Proprietario, concessionario ou
utilizador

Mecanico JLG qualificado

Manual de Reparagdo e
Manutencao e formuldrio de
inspecdo JLG aplicavel

Inspecdo anual da mdquina

Anualmente, ndo superior a
13 meses, ap6s a data da
inspecdo anterior.

Proprietario, concessionario ou
utilizador

Mecanico JLG qualificado
(Recomendado)

Manual de Reparagdo e
Manutencao e formuldrio de
inspecdo JLG aplicavel

Manutencao preventiva

Nos intervalos indicados
no Manual Reparacao e
Manutencdo.

Proprietério, concessiondrio ou
utilizador

Mecanico JLG qualificado

Manual de Reparagdo e
Manutencao

NOTA:  Os formuldrios de inspego podem ser fornecidos pela JLG. Utilizar o Manual de Reparagdo e Manutengdo para realizar as inspegdes.

3122684
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2.3

INSPECAO DE PRE-ARRANQUE

A inspecdo de pré-arranque deve incluir todas as operacdes
seguintes:

1.

2-4

Limpeza — Verificar a presenca de derrames (de
fluido hidraulico ou eletrdlito de bateria) ou objetos
estranhos em todas as superficies. Comunicar os
derrames ao pessoal de manutencéo.

Autocolantes e avisos — Verificar o estado de limpeza
e legibilidade. Verificar se existem autocolantes ou
avisos em falta. Verificar se todos os autocolantes e
avisos se encontram limpos e substituir os elementos
em falta. Consultar o paragrafo “Instalagcao dos
Autocolantes” no Capitulo 3.

Manuais de Operacao e Seguranca — Verificar se o
recipiente estanque da maquina contém um exemplar
do Manual de Operacgdo e Seguranga, Manual de
Seguranca de Compatibilidade Eletromagnética
(apenas nos mercados ANSI/CSA) e o Manual de
Responsabilidades ANSI (apenas nos mercados ANSI/
CSA).

— Plataforma Elevatéria JLG —

Inspecao exterior — Consultar o Capitulo 2.4.

Bateria — Carregar conforme necessario (consultar o
Capitulo 3.5).

Fluido hidraulico — Verificar o nivel do fluido hidrau-
lico no reservatorio da bomba; adicionar conforme
necessario (consultar o Capitulo 6.3).

Verificacdo do funcionamento — Verificagdo do
funcionamento de todos os comandos da maquina.
(Consultar o Capitulo 2.5.)

Acessorios/opg¢des — Consultar o capitulo Acessérios
neste manual ou o acessorio instalado na maquina
para obter instrucdes especificas sobre inspecao,
operagao e manutencao.
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2.4 INSPEGAO EXTERIOR DIARIA

Iniciar a Inspe¢ao Exterior Didria no ponto um, conforme indi-  PARA EVITAR POSSIVEIS LESOES, DESLIGAR A MAQUINA DURANTE A INSPECAO
cado na Figura 2-1. Continuar a verificar sequencialmente cada  EXTERIOR.

item relativamente as condi¢des indicadas na lista de controlo
que se segue. NAO UTILIZAR A MAQUINA, ATE QUE TODAS AS ANOMALIAS TENHAM SIDO DEVI-
DAMENTE REPARADAS.

NOTA

INSPECIONAR TAMBEM A PARTE INFERIOR DO CHASSIS. A PRESENCA DE
OBJETOS E DETRITOS NESTA AREA DA MAQUINA PODE PROVOCAR DANOS
GRAVES NA MAQUINA.

3122684 — Plataforma Elevatéria JLG — 2-5
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Figura 2-1. Inspecao exterior didria
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Componentes da Inspecao Exterior Diaria
Consultar a Figura 2-1.

NOTA DE INSPECAO: Em cada ponto da inspecdo, verificar se
existem componentes desapertados ou em falta, o seu estado
de fixacdo e se existem danos visiveis, fugas ou desgaste

excessivo, para além dos outros critérios mencionados.

1.

2,

3.

3122684

Rodizios dianteiros — Verificar a presenca de detri-
tos incrustados nas rodas.

Chassis — Verificar se existem cabos ou condutores
soltos debaixo do chassis.

Baterias (em cada lado da maquina) — Sem fugas,
com os cabos bem fixados nos bornes e sem sinais de
corrosao.

Rodizios traseiros — Verificar a presenca de detritos
incrustados nas rodas.

Posto de comando inferior — Funcionamento do
Interruptor Principal (chave); avisos afixados e legiveis;
funcionamento adequado do interruptor de paragem
de emergéncia.

6.

7.

8.

10.

11.

Conjunto motor/bomba/reservatério — Verificar a
existéncia de fugas de fluido hidraulico.

Valvula de controlo de descida manual interna —
Ver Nota de Inspecdo.

Consola de comando da plataforma — Avisos de
comando da plataforma afixados e legiveis, interruptor
de paragem de emergéncia ativado para operacao,
marcas de comando legiveis.

Plataforma e cancela de seguranca — Corrimdes da
plataforma e cancela de seguranca em boas condi¢des
de funcionamento e fechando corretamente.

Descida manual remota (se instalada) — Ver Nota
de Inspecao.

Tabuleiro elétrico (se instalado) — Verificar a
existéncia de fugas de fluido hidraulico.

— Plataforma Elevatéria JLG — 2-7
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2.5 VERlFl(Agﬂo DE FUNCIONAMENTO d. Verificar se a descida manual, localizada sob o capot,
) i i ) N ) estd a funcionar corretamente. A descida manual
Apds a conclusao da Inspecao Exterior, verificar o funciona- remota (se instalada) esté localizada na parte de tras

mento de todos os sistemas da maquina numa area livre de obs-

) 3 da méquina, ao lado da tomada do carregador.
taculos aéreos e no solo.

2. A partir da consola de comando da plataforma:

a. Verificar a montagem e fixacdo da consola de
comando.

A ATENQAO b. Elevar e baixar a plataforma 0,61 ma0,92m (2fta

DESLIGAR IMEDIATAMENTE A MAQUINA, EM CASO DE QUALQUER ANOMALIA DO 3 ft) diversas vezes. Verificar se a elevacao e o abai-
FUNCIONAMENTO. COMUNICAR A ANOMALIA AO PESSOAL DE MANUTENCAO. xamento da plataforma sao suaves.

NAO UTILIZAR A MAQUINA, ATE ESTA SER CONSIDERADA SEGURA PARA OPERACAO. « Quando a plataforma é elevada, inspecionar
visualmente as seccdes do mastro, placas de
encosto, correntes do mastro, cabos de sequen-

NOTA: Para instrugcées de operacdo mais especificas, consultar o
Capitulo 3 deste manual.

Pontos de verificacao de funcionamento

1. A partir do posto de comando inferior, sem carga na ciacdo, cabos de comando e alimentaco da pla-
plataforma: taforma (no lado do mastro). Verificar se os cabos
a. Elevar e baixar a plataforma a partir dos comandos de alimentacéo estdo devidamente tensionados

do posto inferior. e assentes nas polias e a rodar livremente.

b. Verificar se todas as fun¢dées da maquina ficam
desativadas, quando o botdo de paragem de
emergéncia é acionado (premido).

c. Operar todas as funcodes. Verificar o funciona-
mento de todos os interruptores de fim-de-curso,
de corte e de ativacao:

c. Elevar a plataforma aproximadamente 2,54 c¢m
(1 in) ou mais. Verificar se o alarme da cancela soa
quando a cancela da plataforma é aberta.

- Travées da maquina — Conduzir a maquina
numa superficie inclinada (sem exceder a
inclinagdo maxima admissivel) e parar, veri-
ficando se os travoes imobilizam a maquina.
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+ Limite de Aviso de Inclinagao - Com a plata-
forma rebaixada, conduzir a maquina numa
superficie com uma inclinacdo ndo superior a
1,5° em qualquer direcdo (nao exceder a incli-
nacao nominal). A méaquina indica uma con-
dicdo de inclinagao se se proceder a qualquer
tentativa de elevar a plataforma.

+ Limite de reducao da velocidade de transla-
¢ao — Quando a plataforma é elevada a mais
de 0,5 m (1.5 a 2 ft) acima da posicdo de arma-
zenamento, a velocidade de translacao é cor-
tada para 1/4 da velocidade de translagcao da
plataforma rebaixada.

+ Ativacao do punho de comando da plata-
forma, ativagao do interruptor de pé e ativa-
¢ao de elevacao esquerda — A maquina néo
funciona (translacdo ou eleva¢dao) a menos que
ambos os interruptores sejam premidos e manti-
dos sob pressao durante a translagdo ou elevacao.

d. Limite de cancela aberta da plataforma — Se a

magquina estiver equipada com um alarme da can-
cela da plataforma, um alarme ird soar e todas as
funcgoes de elevacao e translacdo serao interrompi-
das se uma ou ambas as cancelas estiverem aber-
tas quando a plataforma for elevada até 2,54 cm
(1 in) acima da posicao de armazenamento total.

— Plataforma Elevatéria JLG —

(As mdquinas com especifica¢do australiana
incluem um mecanismo de bloqueio/alavanca de
libertagéo da cancela da plataforma na parte supe-
rior de cada cancela que deve ser empurrado para
baixo para abrir a cancela da plataforma. Verificar
se o bloqueio/libertacdo em cada cancela tranca
devidamente quando a cancela é fechada e desen-
gata quando a alavanca é pressionada.)

Bloqueio/alavanca de libertacao da cancela da plataforma
(apenas maquinas com especificacao australiana)
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e. Verificar se todas as fun¢des da maquina ficam
desativadas, quando o Botdo de Paragem de
Emergéncia é acionado (premido).

f. Verificar se o sistema de detecdo de objetos (se
instalado) funciona corretamente (consultar o
Capitulo 3):

« Elevar a plataforma até uma altura de 61 cm
(24 in) ou mais.

« Ter alguém no solo que coloque um objeto de
7 kg (15 Ib) ou mais sobre o bloco de detecdo
de objetos.

- Tentar descer a plataforma. Se o sistema de
detecéo de objetos estiver a funcionar devida-
mente, a buzina ird soar trés vezes, e a plata-
forma nao ird descer.

- Solicitar a pessoa que se encontra no solo que
retire o peso. Reiniciar o sistema de detecao de
objetos, premindo a buzina uma vez. A funcao de
descida da plataforma devera agora funcionar.

g. Verificar se o tabuleiro elétrico (se instalado) fun-
ciona corretamente, elevando e descendo o tabu-
leiro vaérias vezes. Verificar se o funcionamento se
efetua com suavidade.
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CAPITULO 3. OPERACAO DA MAQUINA

3.1 GENERALIDADES

NOTA

0 FABRICANTE NAO POSSUI QUALQUER CONTROLO DIRETO SOBRE A UTILIZACAO
E OPERACAO DA MAQUINA. O UTILIZADOR E OPERADOR SAO RESPONSAVEIS
PELA CONFORMIDADE COM AS REGRAS DE BOA PRATICA.

Este capitulo destina-se a fornecer as informagdes necessarias
para a adequada compreensao sobre o funcionamento e operagao
dos comandos.

3122684
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3.2 DESCRICAO DA MAQUINA

Esta € uma maquina elétrica autopropulsionada, equipada com
uma plataforma elevatéria e tabuleiro de manuseamento de
materiais ajustavel, montada num sistema de elevacdo com mas-
tro. A finalidade da maquina é proporcionar o acesso das pessoas
a zonas acima do nivel do solo de modo a permitir a colocagédo e
remocao de artigos das dreas de armazenamento ou exposicao.

O posto de comando primario da maquina encontra-se na plata-
forma de trabalho. A partir do posto de comando da plataforma o
operador pode conduzir a maquina e elevar e descer a plata-
forma. A maquina pode ser conduzida sobre uma superficie esta-
vel, firme e nivelada a partir de uma posicdo da plataforma
elevada. Adicionalmente, os operadores podem ativar o tabuleiro
elétrico do material (se instalado) e buzinar.

O posto de comando inferior deve ser utilizado durante o arran-
que, manutencao e verificacdo de funcionamento da maquina,
ou, em caso de emergéncia, no caso de operador presente na
plataforma ficar impossibilitado de descer a plataforma.
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CAPITULO 3 — OPERACAO DA MAQUINA

3.3 OPERACAO DA MAQUINA

Inicio da operagao
Antes de a maquina ser comandada a partir do posto de comando

da plataforma ou posto de comando inferior devem estar reunidas
as seguintes condicdes de controlo:

« Baterias com tensao suficiente para a operacéo. Aviso de ten-
sao da bateria baixa apagado no posto de comando inferior.

« Ointerruptor de alimentacdo principal no posto de comando
Inferior deve estar na posicdo de modo de comando inferior
ou modo de comando da plataforma.

« O interruptor de alimentacdo (ligar/desligar) do posto de
comando da plataforma deve estar na posi¢ao LIGADO. NIVELADO

INCLINACAO LATERAL

« Ambos os interruptores de paragem de emergéncia (posto de NAO CONDUZIR A MAQUINA EM PISOS COM INCLINACAO

comando da platafgrma e inferior) devem estar na posicao de SUPERIOR A INDICADA NO CAPITULO 6 —
REATIVACAO (ou seja, para fora). ESPECIFICACOES DA MAQUINA

« Ovisor LCD de estado da maquina no posto de comando infe- : . .
rior indica as condi¢des normais de funcionamento, quando a Figura 3-1. Inclinacao lateral e longitudinal

maquina é ligada.

« A maquina apenas pode ser operada, se ambas as cancelas de
acesso da plataforma estiverem fechadas.

3-2 — Plataforma Elevatéria JLG — 3122684
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Figura 3-2. Localizacao dos componentes de comando da maquina

— Plataforma Elevatéria JLG —

10.
1.

12.

. Posto de comando inferior

(mddulo)

. Valvula de descida manual

interna da plataforma
(sob o capot)

. Indicadores LED da tomada CA

do carregador de bateria e do
estado de carga

. Interruptor de pé de ativacao

da plataforma

. Cancela de acesso a plataforma
. Plataforma
. Consola de comando da

plataforma

. Tabuleiro de manuseamento de

materiais - Tabuleiro elétrico
(mostrado) ou tabuleiro manual

. Fechadura de seguranca

programavel (PSL) (se instalada)
Elevacao esquerda

Descida manual remota
(se instalada)

Interruptor do tabuleiro elétrico
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3.4 CAPOT(PLATAFORMA DE TRANSPORTE)
Remocao

1. Pararemover o capot, desapertar o parafuso de fixacao
na frente do capot.

2. Levantar o capot na parte frontal para desimpedir a
junta do vedante em borracha no chassis e deslizar o
capot para a frente levantando completamente para
remové-lo da maquina.

Instalacao

1. Colocar o capot sobre a junta do capot, sobre a parte
superior do chassis e deslizar para tras. Certificar-se de
gue o suporte de fixacdo traseiro engrena no suporte
do capot, por baixo do capot.

2. Apertar o parafuso de fixacdo do capot na frente do
capot.

NAO PERMITIR 0 TRANSPORTE DE PESSOAL
NO CAPOT DA PLATAFORMA DE TRANSPORTE.

3-4 — Plataforma Elevatéria JLG —

Figura 3-3. Remocéao do capot (plataforma de transporte)

1. Capot (plataforma de transporte)
2. Parafuso de fixacao

3. Suporte de fixacdo traseiro — loca-
lizado por baixo do capot — desliza
por baixo do suporte do capot
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3.5 CARGADABATERIA
Luzes de indicacao de baixa tensao da bateria
A Consola de comando da plataforma e o Posto de Comando Inferior indicam tensédo baixa na bateria através de trés niveis de aviso.

Tabela 3-1. Luzes de indicacao de baixa tensdo da bateria

. LOCALIZACAO DO INDICADOR . .
NIVEL DE ACAO NECESSARIA PARA ELIMINAR
AVISO LED DE COMANDO DA VISOR LCD DO POSTO DE RESULTADO A ANOMALIA
PLATAFORMA COMANDO INFERIOR
« 3 LEDs/BARRAS a piscar com um aviso
E3 . sonoro. P Antes da operacdo da mdquina, carregar
NIVEL 1 X DIDEEe. D - A méaquina pode funcionar — Ndo  |as baterias até um nivel de carga de
LOW BRTTERY existem funcdes de comando blo- | quatro LEDs/BARRAS ou mais.
queadas.
« 2 LEDs/BARRAS a piscar com um Antes de operar a maquina, carregar as
=3 ' aviso sonoro. baterias durante um periodo continuo
NIVEL2 < (IO - Afungdo de elevagdo da plataforma | minimo de quatro horas ou com o
CHARGE BATTERY ¥ estd bloqueada. indicador de carga com oito LEDs/
& 38 BARRAS acesas. (Consultar a nota.)
« 1LED/BARRA a piscar com um aviso |Antes de operar a maquina, carregar as
Em ' Sonoro. baterias durante um periodo continuo
NIVEL 3 1006000 - Asfuncdes de translacio e de eleva- | minimo de quatro horas ou com o
CHARGE s ¥ ¢do da plataforma estdo bloqueadas. |indicador de carga com oito LEDs/
BATTERY & 39 BARRAS acesas. (Consultar a nota.)
NOTA:  Para maximizar a durabilidade da bateria, recomenda-se o carregamento continuo das baterias fornecidas de fdbrica durante um minimo de quatro horas ou até as oito barras se acenderem
no visor LCD do posto de comando inferior antes de operar a mdquina. Quando gastas no nivel de aviso 2 ou 3, as baterias devem ser carregadas até que as oito barras estejam acesas no visor
LCD do posto de comando inferior para limpar o cédigo de anomalia.

3122684
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CAPITULO 3 — OPERACAO DA MAQUINA

Carregamento das baterias

Esta maquina estd equipada com um carregador de baterias de
alimentacao de corrente alternada e saida de corrente continua.
O carregador interrompe automaticamente a carga, quando as
baterias atingem a capacidade maxima.

NOTA: A fung¢do de translacdo da plataforma é desativada,
quando o carregador de baterias se encontra ligado a
uma tomada de corrente alternada.

AS BATERIAS DE ACIDO-CHUMBO PRODUZEM HIDROGENIO INFLAMAVEL
DURANTE 0 FUNCIONAMENTO NORMAL. NAO APROXIMAR FAISCAS, CHAMAS E
MATERIAIS INCANDESCENTES DAS BATERIAS. PROVIDENCIAR VENTILACAO ADE-
QUADA DURANTE 0 CARREGAMENTO. NUNCA CARREGAR UMA BATERIA CONGE-
LADA. ESTUDAR AS PRECAUCOES ESPECIFICAS DE TODOS 0S FABRICANTES DE
BATERIAS, TAIS COMO O REGIME DE CARGA RECOMENDADO E A REMOCAQ OU
NAO DAS TAMPAS DAS CELULAS DURANTE 0 CARREGAMENTO.

1. Estacionar a maquina numa area bem ventilada, junto
de uma tomada elétrica (corrente alternada).

NOTA: Para maximizar a durabilidade da bateria, recomenda-se o
carregamento continuo das baterias durante um minimo
de quatro horas, quando o indicador de nivel indicar os
niveis de aviso 2 e 3. Consultar a Tabela 3-1.

3-6 — Plataforma Elevatéria JLG —

2. Utilizar sempre  uma

tomada CA com ligacdo a
terra. Ligar o carregador a
uma tomada que tenha
sido devidamente instalada
e ligada a terra em confor-
midade com os cédigos e
regulamentos  locais. E
necessaria uma tomada de
ligacédo a terra para reduzir
o risco de choque elétrico -
nao utilizar adaptador terra
nem modificar as fichas. Ao
utilizar um cabo de exten-
sdo, evitar quedas abrup-
tas de tensdo, utilizando
um cabo trifilar de 12 AWG.

(1) Tomada de entrada CA
do carregador localizada
na tampa do para-choques
traseiro da maquina.

(2) LEDs de indicacdo do

estado do carregador de
baterias.
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Figura 3-4. Localizacao do carregador de baterias

1. Carregador de baterias

3122684

Indicadores do estado de carga de baterias

Os LEDs de indicacao do estado de carga da bateria encontram-
se localizados junto da tomada de alimentacdo de corrente alter-
nada do carregador, situada na parte central traseira da tampa da
maquina.

1.

Ao ser ligado pela primeira vez a corrente elétrica, o carre-
gador ird ligar-se automaticamente e realizar um rapido
teste automatico aos indicadores LED (todos os LEDs irdao
piscar numa sequéncia ascendente/descendente durante
dois segundos), sendo depois iniciado o carregamento.

/
N

N
s

i 0% EM CARGA
“L LED AMARELO (MEDI0) ACESO
Carga incompleta

B

L JC

) O

2. OLED AMARELO DE CARREGAMENTO ira acender-se,

— Plataforma Elevatéria JLG —

sendo aplicada uma corrente de compensacao até
que seja atingida uma tensao minima.

Assim que for detetada uma tensao minima da bateria
de 2 volts por célula, o carregador iniciard a fase de
corrente constante de carga e o LED AMARELO DE
CARREGAMENTO permanecera aceso. A duragao do
carregamento ira variar em funcdo do tamanho e da
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carga restante da bateria, da tensdo de entrada
(quanto maior, melhor) e das temperaturas ambiente
(quanto menor, melhor). Se a tensdao CA de entrada for
baixa (inferior a 104 V CA), a poténcia de carrega-
mento serd reduzida para evitar elevadas correntes de
entrada. Se a temperatura ambiente for demasiado
elevada, a poténcia de carga sera também reduzida
para manter uma temperatura interna maxima.

Quando o LED VERDE DE CARREGAMENTO CONCLUIDO
se acender, as baterias estao totalmente carregadas.

/SN

DY

\\6/ il 100% CARGA COMPLETA
_“‘+ LED VERDE (SUPERIOR) ACESO
O X 100% completa

O carregador pode agora ser desligado da alimentacao
CA (puxar sempre pela ficha e ndo pelo cabo para redu-
zir o risco de danos no cabo). Se deixar o carregador
ligado, o carregador reinicia automaticamente um ciclo
de carga completo, se a tensao das baterias cair abaixo
da tensdo minima ou se tiverem decorrido 30 dias.

Se tiver ocorrido uma anomalia durante o carrega-
mento, o LED VERMELHO DE ANOMALIA ficara intermi-
tente, sendo apresentado um cédigo correspondente
ao erro.

N i 100% ANOMALIA DURANTE O

2 . CARREGAMENTO
;Q:’ ]Xi LED VERMELHO (INFERIOR) ACESO
@ Ver Codigos de Intermiténcia seguintes

Existem varias condi¢cdes possiveis que geram erros.
Alguns erros sdo graves e requerem intervencao
humana, primeiro para solucionar o problema e, segui-
damente, para restaurar o carregador, interrompendo a
alimentagao CA durante, no minimo, 10 segundos.
Outros sao apenas momentaneos e recuperam auto-
maticamente quando a condi¢cao de anomalia é elimi-
nada. Para indicar o erro ocorrido, o LED VERMELHO DE
ANOMALIA ird piscar varias vezes, parar e voltar a piscar.

— Plataforma Elevatéria JLG — 3122684
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3122684

[PISCA 1 VEZ] Tensao da bateria elevada: recuperacao
automatica. Indica uma tensao elevada da bateria.

[PISCA 2 VEZES] Tensdo da bateria reduzida: recupera-
¢ao automatica. Indica uma anomalia na bateria, a bate-
ria ndo esta ligada ao carregador ou a tensédo da bateria
por célula é inferior a 0,5 V CC. Verificar a bateria e as
respetivas ligacoes.

[PISCA 3 VEZES] Atingido o tempo de limite de carga:
Indica que a bateria ndo carregou durante o tempo per-
mitido. Tal pode ocorrer se a bateria tiver uma capaci-
dade superior ao algoritmo a que se destina. Também
pode ocorrer se a bateria estiver danificada, velha ou
em mau estado. Em casos excecionais, pode significar
que a saida de alimentacao do carregador é reduzida
devido a uma elevada temperatura ambiente.

[PISCA 4 VEZES] Verificar a bateria: Indica que as células
da bateria ndo foram carregadas até ao minimo de 2 volts
por nivel de célula necessario para que o carregamento
comece. Isto também podera indicar que uma ou mais
células na bateria estdo em curto-circuito ou danificadas.

[PISCA 5 VEZES] Sobreaquecimento: recuperac¢do auto-
matica. Indica que o carregador se desligou devido a
uma elevada temperatura interna, o que normalmente
indica que ndo existe fluxo de ar suficiente para o arrefe-
cimento - consultar o passo 1 das instru¢des de instala-
¢do. O carregador reiniciar-se-a e ira concluir o ciclo de
carregamento se a temperatura se encontrar dentro dos
limites aceitaveis.

[PISCA 6 VEZES] Anomalia QuiQ: Indica que a bateria
nao aceita a corrente de carga atual ou foi detetada
uma anomalia interna no carregador. Esta anomalia é
quase sempre apresentada nos primeiros 30 segundos
de funcionamento. Depois de se determinar que as
baterias e respetivas ligacdes ndo apresentam anoma-
lias e a anomalia 6 ser novamente apresentada depois
de se interromper o fornecimento de corrente alter-
nada durante, no minimo, 10 segundos, o carregador
tem de ser levado a um centro de servicos qualificado.

— Plataforma Elevatéria JLG — 3-9
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3.6 POSTO DE COMANDO INFERIOR

e | D@
X 00000.0

/

Figura 3-5. Posto de comando inferior

— Plataforma Elevatéria JLG —

1. Seletor plataforma/desligado/inferior

L

Botdo de paragem de emergéncia/
Encerramento

Botdo de libertacdo dos traves
Botdo de elevacao da plataforma
Botdo de abaixamento da plataforma

S v oW

Visor LCD do estado da méaquina

NOTA: 0 mddulo do posto de comando
inferior € totalmente programdvel.
Relativamente a capacidade de
programagdo ao nivel do operador,
consultar o Capitulo 6.

NOTA: Se a mdquina estiver equipada com

fechadura de seguranga programd-
vel (PSL), consultar o Capitulo 6.
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Seletor plataforma/desligado/inferior

% ° D

3122684

DESLIGADO

Rodar para esta posicdo, para desligar a
méquina depois da utilizado.

NOTA:

MODO DE CONSERVACAO DE ENERGIA — Durante a
operagdo, se ndo forem ativadas fung¢bes de controlo
durante mais de 5 minutos (valor normal da programa-
¢do), o posto de comando inferior desliga a mdquina, com
vista a conservar a energia das baterias. Para ligar nova-
mente a mdquina, utilizar o seletor principal ou o botéo de
paragem de emergéncia/encerramento no controlador da
plataforma ou no posto de comando inferior.

Botao de paragem de emergéncia/Encerramento

MODO DE COMANDO DA PLATAFORMA DESLIGADO

Nesta posi¢do, a maquina pode ser ATNAD_O (RECOLHIDO) —

operada a partir do posto de comando Para ativar a paragem de

da plataforma. emergencia

MODO DE COMANDO INFERIOR
LIGADO

Nesta .posigéo, amaquina podg ser.operada RODAR PARA A DIREITA e

a partir do posto de comando inferior. LIBERTAR para REATIVAR a
paragem de emergéncia

— Plataforma Elevatéria JLG — 3-11
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Botao de libertacao dos travoes

Para se poder libertar manualmente os travoes, a maquina deve
estar LIGADA e o posto de comando inferior deve estar colocado
no MODO DE COMANDO A PARTIR DO POSTO INFERIOR. Os tra-
voes apenas sdo LIBERTADOS (eletricamente), quando o punho
de comando é retirado da posicao central durante a conducédo ou
sao LIBERTADOS manualmente (eletricamente), através do Botdo
de Libertacao dos Travoes, situado na parte dianteira do Posto de
Comando Inferior.

NOTA: Se as baterias da mdquina estiverem completamente
esgotadas, a libertacdo dos travées néo pode ser efetuada
manualmente.

A cuibADO

ANTES DA LIBERTACAO DOS TRAVOES, A MAQUINA DEVE ESTAR POSICIONADA
NUM P1SO HORIZONTAL OU TOTALMENTE IMOBILIZADA.

EMPURRAR E LIBERTAR - PARA
DESENGRENAR os travoes
EMPURRARE LIBERTAR NOVAMENTE

— PARA ENGRENAR os travoes

Botdes de elevacao e descida da plataforma

=(©) v

3-12 — Plataforma Elevatéria JLG —

EMPURRAR PARA DENTRO —
ELEVAGAO da plataforma

SOLTAR — PARAGEM DA ELEVAGAO

EMPURRAR PARA DENTRO —
ABAIXAMENTO da plataforma

SOLTAR — PARAGEM DO
ABAIXAMENTO
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Visor LCD do estado da maquina

e [TTTTTTI

X 00000.0

Na altura da ligacdo ou durante a operacdo da maquina, o visor
LCD situado no Posto de Comando Inferior indica o estado de
operacdo atual da mdaquina. Na figura seguinte podem ser
observadas as explicagcdes dos simbolos do visor.

1

NN
el [TTTTTTTTH  Ragi4
X 00000.0 #00

Ve I Ve

XX000000K 0000 X0000KK

X000 000000 XOXK 4'/"%
/ #00
5

Figura 3-6. Simbolos do Visor LCD

. Indicador de carga da bateria (BCl)

. Visor de fungdes ou indicadores de fungdes desativadas

. Conta-horas

. Indicador de cédigos de anomalia (consultar a Tabela 3-2)
. Visor de mensagens de texto de anomalias (ver a nota)

vi B W N =

NOTA: Quando um cédigo de anomalia é indicado,
o visor LCD alterna entre os modos de visuali-
zagao de texto e de simbolos.
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Nos simbolos do visor LCD (consultar a Figura 3-6., item 2), o
visor de funcdes ou os Indicadores de fungdes desativadas for-
necem as seguintes indicacoes:

TRANSLACAO desativada

ELEVACAO DA PLATAFORMA desativada

ABAIXAMENTO DA PLATAFORMA desativada

Fungoes de ELEVACAO E ABAIXAMENTO DA
PLATAFORMA desativadas

Modo dereducao da velocidade de translacao
ativado (quando a plataforma se encontra
elevada)

Carregador de baterias ligado (CA)

E\ :’4-\*4-\\-»$

— Plataforma Elevatéria JLG —

Alarme de inclinacao

O ecra LCD do posto de comando inferior apresenta um cédigo
de anomalia intermitente e emite um sinal sonoro de aviso. Os
LEDs na consola de comando da plataforma também ficam inter-
mitentes durante o aviso de inclinagdo. Consultar a Tabela 3-2.

0 POSTO DE COMANDO INFERIOR INCLUI UM ALARME DE INCLINACAO DE
1,5 GRAUS. SE 0 ALARME DE INCLINACAO FOR ATIVADO, A PLATAFORMA NAO
PROCEDE A ELEVACAO. DA MESMA FORMA, SE 0 ALARME TIVER SIDO ATIVADO
COM A PLATAFORMA ELEVADA, AS FUNCOES DE TRANSLACAO E ELEVACAO SAO
DESATIVADAS ATE QUE A PLATAFORMA ESTEJA COMPLETAMENTE REBAIXADA E
FORA DA CONDICAO DE INCLINACAO.

Condicoes de anomalia do visor LCD

A Tabela 3-2 seguinte apresenta os indicadores de anomalia do
visor LCD que podem ocorrer durante a operagao e que sdo nor-
malmente provocadas por um erro de operacdo da maquina ou
pelas condi¢des da area de trabalho. Estas condi¢es de anomalia
podem normalmente ser corrigidas pelo operador e ndo requerem
a intervencao de técnicos especializados para a sua reparagao:

NOTA

APOS A CORRECAO DE UMA ANOMALIA, PODE SER NECESSARIO DESLIGAR E
LIGAR NOVAMENTE A MAQUINA PARA QUE 0 POSTO DE COMANDO INFERIOR
SEJA REATIVADO.
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Tabela 3-2. Visor LCD — Condi¢6es de anomalia de operacao

(0biGo LEDs DA p,
DE | PLATAFORMA | ECRA GRAFICO DO VISORLCD | ECRADETEXTODOVISORLCD | Drochicno DAANOMALIA/ CORREGAO DO PROBLEMA
ANO- APISCAR ESTADO DA MAQUINA
MALIA
ol in | Engrenar travées - Premir o botdo de
BRAKES RELEASED T libertados — (TRANSLACAO | =9
_ — £ N d:’as\g;fvsatliajr ados—( ¢ libertacdo dos travdes no posto de
S comando inferior
Carregador de baterias de corrente | nojinar o cabo de alimentacio CA do
— | — | Snmmmpe~ — ahemadaligado TRANSLACRD | 0ot
S desativada
. . LILIIE ENTER SECURITY Palavra-passe da fechadura de Introduzir o cddigo no teclado do PSL
Fx;fl > CO0E > seguranca programavel para ligar a maquina
_ 3 B [T T pppnl « LOu BATTERY Bateria fraca — (Aviso de nivel 1) Carregar as baterias até ﬁ carem qua-
X 00000.0 tro (4) barras acesas no indicador.
(arregar as baterias durante um peri-
\ CHR AarT . . , .
. 5 ) [INII00n RGE B ERH}‘ j} Carregar bateria (ELEVACAO odo continuo minimo de quatro (4)
24006000 38 desativada) (Aviso de nivel 2) horas ou com o indicador de carga
com oito (8) LEDs/BARRAS acesas.
. i (arregar as baterias durante um peri-
T —
L | OEmD g G 0 amimaniom oty
2 (elolofel2l() #33 nivel3) horas ou com o indicador de carga
com oito (8) LEDs/BARRAS acesas.
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Tabela 3-2. Visor LCD — Condi¢6es de anomalia de operacao (Continua)

ODIGO | gy py .
o PLATAFORMA | ECRA GRAFICO DO VISORLCD | ECRA DE TEXTO DO VISOR LCD L UL Y CORRECAO DO PROBLEMA
ANO- A PISCAR ESTADO DA MAQUINA
MALIA
. Condi¢do de inclinacao (Plataforma ; .
- /_, TILTED <t A ” Baixar a plataforma e retirar a
4 3 ijla sy gf:;?:;JaRANSLAgAO e Hlevagao méquina da condicdo de inclinacdo
Aviso de desgaste da escova do Substituicio d icod d
motor (contagem de 25 horas de ope- ubstitui¢do de servico das escovas do
6 8 4 E TN Rl s ¢ motor — (Vero Capitulo 6.7 na
p nnman ragdo de TRANSLACAO restantes num | .. o <
O 00025.0 & 85 00010.0 & 06 pdgina 6-19 para mais instrugoes)
modo de encerramento de 10 seg.)
Deixar arrefecer o mddulo de tragao
TRALCTION MOD
5 6 £ % e it FoLD BACK i Sobreaquecimento do modulo de do sistema de translacdo, antes de
Loy = #13 tracao (TRANSLACAO desativada) operar novamente a maquina (Provo-
cado por temperaturas extremas)
Deixar arrefecer o médulo de
GROUND MOBULE 4
17 7 £ * <> I FOLD BACK - Sobreaquecimento do posto de comando inferior, antes de operar
_ Ciooh £17 #77 | comando inferior (Mdquina parada) | novamente amaquina (Provocado por
temperaturas extremas)
N PURP MOTOR 4 Sobreintensidade de corrente no
32 7 £ 7 <> OVER CURRENT motor da bomba (ELEVACAO Sobrecarga na plataforma
X 00000.0 #32 $32 desativada)
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Tabela 3-2. Visor LCD — Condi¢6es de anomalia de operacao (Continua)

C0DIGO LEDs DA )
i PLATAFORMA | ECRA GRAFICO DO VISORLCD | ECRA DE TEXTO DO VISOR LCD A HONACR CORRECAO DO PROBLEMA
ANO- A PISCAR ESTADO DA MAQUINA
MALIA
34 . £ P % « PUX T INHBIT <« 2 Aux. N.o T — Ativacdo esquerda Premir a ativacdo esquerda durante a
X 000000 £34 F3y |aberta operacdo da maquina
4 ALX 1 TIE BOWN § 2 Aux. N1 — Ativagdo esquerda Néo premir a ativacao esquerda
35 — £ >4 - >4 premida durante o arranque da p a0 esquer
X 000000 &35 &35 | durante o arranque da maquina
maquina
3 P ALX 1 INHIBIT <« Y | Aux.N.°2— Cancela da plataforma
36 — Y - 4 < Fechar a cancela da plataforma
X 000000 536 &3¢ | abertadurante a elevagao
Aux. N.°2 — (ancela da plataforma | Nao manter a cancela da plataforma
— 4 ALX 1 TIE BOWN 2
37 — >4 - >4 | aberta enquanto elevada durante o | aberta durante o arranque da
_Liiius #37 #37 | arranque da maquina méaquina
. <./., / struction Below e b | >201bdetetados no tapete de Remover objeto do tapete de detecdo
g ST > attom M detecdo de objetos de objetos
X 000000 & -
NOTA:  As condicoes de anomalia indicadas nesta tabela podem ser solucionadas pelo operador. Em caso de ocorréncia de uma anomalia que ndo possa ser solucionada pelo operador, o problema
deve ser comunicado a um técnico qualificado para a reparagdo deste modelo de Plataforma Elevatdria JLG. No capitulo de Diagndstico de Anomalias do manual de Reparagdo e Manutengdo
encontra-se indicada a tabela completa dos cddigos de anomalia.
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3.7 (CONSOLA DE COMANDO DA PLATAFORMA

1. Interruptor de ligar/desligar

2. Interruptor de paragem de emergéncia/
encerramento

3. Alavanca de ativacao de funcao

4. Punho de comando multifungées

. Seletor de definicao da velocidade de
translacao

v

. Botdo da buzina
. Visor do posto de comando da plataforma

6
7
8. Seletor do modo de translacao/elevacao
9

. Suporte de montagem da consola —
Ajuste da altura de 3 posicdes (na parte
inferior da caixa da consola)

NOTA:  Esta consola de comando da plataforma utiliza o
punho de comando multifungbes (4) para as fun-
¢des de elevagdo e translagdo. O seletor do modo
de translado/elevagdo (8) seleciona a fungdo
adequada. A alavanca do punho de comando e o
interruptor de pé devem estar acionados para a
translagéo ou elevagdo.

Figura 3-7. Consola de comando da plataforma (anterior ao n.° de série 0130032507)
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. Interruptor de ligar/desligar

Interruptor de paragem de emergéncia/
encerramento

Alavanca de ativacao de funcao
Punho de comando de uma uinica fun¢do

Seletor de definicdo da velocidade de translagao
Botao da buzina

Visor do posto de comando da plataforma

Interruptor de ativacao esquerda
Elevacao esquerda

. Interruptor de elevacao/abaixamento da

plataforma

. Suporte de montagem da consola — Ajuste

da altura de 3 posicdes (se instalado)
(na parte inferior da caixa da consola)

NOTA:  Esta consola de comando da plataforma utiliza 0 punho

de comando de uma tinica funéo para controlar as fun-
¢des de translagdo. A elevagdo esquerda, que controla as
funges de elevagdo/abaixamento da plataforma,
quando ativada com a alavanca do punho de comando
de uma tnica fungdo e o interruptor de pé, permite as
fungoes simultdneas de elevagdo e translagdo.

Figura 3-8. Consola de comando da plataforma (n.° de série 0130032507 até a atualidade)

— Plataforma Elevatéria JLG —
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Generalidades

NOTA: MODO DE CONSERVAGCAO DE ENERGIA — Durante a
operacgdo, se ndo forem ativadas fungdes de controlo
durante mais de 10 minutos (valor normal da programa-
¢do), o posto de comando inferior desliga a mdquina, com
vista a conservar a energia das baterias. Para ligar nova-
mente a mdquina, utilizar o seletor principal ou o botéo de
paragem de emergéncia/encerramento no controlador da
plataforma ou no posto de comando inferior.

Antes de a maquina ser comandada a partir do posto de comando
da plataforma, devem estar reunidas as seguintes condi¢des de
controlo:

« Posto de comando inferior — O seletor principal deve estar
na posi¢cao do MODO DE COMANDO A PARTIR DO POSTO
SUPERIOR.

« Posto de comando inferior — O interruptor de paragem de
emergéncia/encerramento deve estar na posicdo de REATI-
VACAO (LIGADO).

« Se a maquina estiver equipada com PSL (fechadura de segu-
ranca programavel), esta deve estar ligada.
NOTA: Consultar as instrugdes da PSL no Capitulo 3.13.

« Ambas as cancelas de acesso a plataforma estdo equipadas
com um interruptor de encravamento e devem ser total-
mente fechadas, para que as funcdes de translacao e eleva-
¢ao da plataforma possam ser operadas.

3-20
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Interruptor de chave de ligar/desligar da plataforma

1 No posto de comando da plata-

i forma — Colocar o interruptor
—&, “— | de chave de ligar/desligar na
~> posicdo LIGADO (2), de modo a

que a maquina possa ser operada.

1. Posicdo DESLIGADA
2. Posicdo LIGADA

Desligar o interruptor de chave de ligar/desligar para desligar a
maquina.

Se necessario, quando a maquina ndo estiver em utilizacao,
remover a chave do interruptor da plataforma, de modo a impedir
a utilizacdo abusiva da maquina.

3122684
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Botao de paragem de emergéncia da plataforma/ Botao da buzina
Encerramento C
Com a méquina ligada,
NOTA: Para a mdquina poder ser utilizada, os interruptores de 0 acionamento dgste_
paragem de emergéncia do posto de comando da plata- boto provocaa ativacao
forma e inferior devem estar na posi¢do de REATIVACAO ( da buzina.
(LIGADO). YOur
DESLIGADO
ATIVADO (RECOLHIDO) —
PARA ATIVAR A paragem

de emergéncia

LIGADO

RODAR PARA A DIREITA e
LIBERTAR para REATIVAR a
paragem de emergéncia
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Alavanca de ativac¢ao do punho de comando

Alavancadeativacao
do punho de comando

Aalavanca de ativacao do
punho de comando, situ-
ada na parte dianteira do
punho de comando da con-
sola de comando da plata-
forma, deve estar ativada
durante qualquer opera-
¢ao do punho de comando.

Nota:

Qinterruptor de pé de ati-
vagdo da plataforma e a
elevagdo esquerda (se ins-
talados) também devem
ser acionados em conjunto
com a alavanca de ativa-
¢Go do punho de comando.

Punho de comando multifun¢des (anterior ao n.° de série
0130032507)

O punho de comando multifun¢des na consola de comando da
plataforma comanda as seguintes fung¢des da maquina em
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maquinas com um seletor do modo de translacdo/elevacao:
» Conducéo/Direcao
« Elevacdo e abaixamento da plataforma

NOTA: Utilizar o seletor do modo de translacao/elevacéo para sele-
cionar a fun¢Go comandada pelo punho de comando. O
modo de operacéo selecionado permanece ativado durante

apenas 5 segundos, se a respetiva fungédo ndo for utilizada.

Ndo esquecer de acionar ao mesmo tempo a alavanca de
ativagcao do punho de comando e do interruptor de pé de
ativacdo da plataforma, de modo a poder ser utilizada
qualquer fun¢éo do punho de comando.

NOTA: As mdquinas com seletor do modo de transla¢do/eleva-

¢do ndo permitem a utilizagcéo simultanea de translacéo e

elevagdo.
A ATENCAO

COM A PLATAFORMA ELEVADA, CONDUZIR APENAS EM PI1SOS ESTAVEIS, FIRMES
E NIVELADOS. CONSULTAR A FIGURA 3-1., INCLINACAO LATERAL E LONGITUDI-
NAL.

Punho de comando de uma tinica fungao (n.° de série
0130032507 até a atualidade)

O punho de comando de uma Unica funcdo na consola de
comando da plataforma comanda as fun¢des de translacdo/ele-
vacdo em maquinas com elevacdo esquerda que controlam a
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elevacdo/abaixamento. Engatar a alavanca de ativacdo, o inter-
ruptor de pé e alavanca de ativacao esquerda simultaneamente
para a translacdo e conducao. Sera atingido o tempo limite de
cinco segundos, se apds este tempo a ativagao tiver sido enga-
tada, mas nao tiver sido selecionada qualquer funcao.

Seletor de definicao da velocidade de translacao

(i

NOTA: Quando a plataforma se encontra elevada, a velocidade

mdxima de translacdo é automaticamente reduzida para
25%. Neste modo de operacédo, o visor LCD do posto de
comando inferior apresenta o simbolo tartaruga. Consultar
Visor LCD do estado da mdquina neste capitulo.

Indicador da velocidade de translacao

3122684 — Plataforma Elevatéria JLG —

Seletor de definicao
da velocidade de
translacao

1. Seletor (no topo do punho
de comando da consola de
comando da plataforma)

=

De cada vez que este lado
do interruptor é acionado,
avelocidade de translagéo
méxima é DIMINUIDA.
(MENOS LEDs acendemno
indicador de velocidade
da translado).

g

De cada vez que este lado
do interruptor é acionado,
avelocidade de translacéo
maxima é AUMENTADA.
(MAIS LEDs acendem no
indicador de velocidade
da translacdo).
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Visor do posto de comando da plataforma

000080,e,

POINTZGO,,

[
& / POINTZGO,,
Visor do posto de comando da plataforma Visor do posto de comando da plataforma
(anterior ao n.° de série 0130032507) (n.° de série 0130032507 até a atualidade)
1. LEDs de Indicacao de Cédigos/Carga da Bateria 3. Indicador do modo de elevacao
2. Indicador do modo de translagdo 4. Indicador de definicao da velocidade de translagao
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1. LEDsde Indicacdao de Codigos de Anomalia/Carga NOTA: As indicacbes com cédigo de anomalia (através dos

da Bateria LEDs), que podem ser corrigidas pelo operador, encon-
Durante a ligacdo e operacdo normais da maquina, este tram-se indicadas na Tabela 3-2, deste manual.
conjunto de dez (10) LEDs indica a carga existente nas 2. Indicador do modo de translagio
baterias. Quando o seletor do modo de translacdo/elevacéo é colo-
O numero de LEDs acesos depende do nivel de carga exis- cado na posicdo de TRANSLACAO, o indicador de LEDs
tente nas baterias. redondo nessa parte do visor acende, de modo a indicar

que o modo de TRANSLACAO se encontra ativado.
* (+) Todos os trés LEDs VERDES acesos: carga maxima nas
baterias. 3. Indicador do modo de elevacdo

» Quatro LEDs AMARELOS acesos: dois tercos a um terco da Quando o seletor do modqde translacao/elevacao ¢ colo-
carga das baterias restantes. cado na posicao de ELEVACAO, o indicador de LEDs redondo

nessa parte do visor acende, de modo a indicar que o modo

e (=) Trés LEDs VERMELHOS acesos indicam a carga minima de ELEVACAO se encontra ativado.

que resta nas baterias. A maquina continua a funcionar com

este nivel de carga, mas comeca também a indicar que a 4. Indicador de definicao da velocidade de translacio
tensdo das baterias se encontra baixa. Os cinco LEDs VERDES na parte superior deste indicador
NOTA: Para mais informacées sobre os indicadores do nivel de indicam a regulacao da velocidade de translacao como sim-
aviso das baterias, ver “Luzes de indica¢do de baixa ten- bolo TARTARUGA que representa a velocidade MINIMA e o

sdo da bateria” simbolo LEBRE que representa a velocidade MAXIMA.

Este conjunto de dez LEDs indica também os cédigos de
anomalia existentes, caso sejam detetados outros proble-
mas operacionais pelo posto de comando inferior. Os cédi-
gos de anomalias também sdo acompanhados por um sinal
sonoro emitido pela consola de comando da plataforma.
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Seletor do modo de translacao/elevacao (se instalado)

Seletor do modo
de translagéao/

@ @ elevacao

1. Modo de FLEVACAO
2. Modo de TRANSLACAO

PREMIR o interruptor
basculante para selecio-
nar o modo de operagdo.
Qualquer que seja o
modo selecionado, o LED
adequado no visor indi-
cado abaixo acende, de
modo a indicar 0 modo
que foi ativado para ope-
racdo através do punho
de comando.

NOTA:  Omodoselecionado

@ permanece ativado
POINTZGO,; durante apenas
5 sequndos, sea
fungdo respetiva
ndo for utilizada.
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Modo de Translacdao

1. Ativar o Modo de Transla¢do
com o seletor de Translagdo/
Elevacdo.

a0

Ly

Até 5 segundos depois
da ativacdo — ATIVAR
simultaneamente a
ALAVANCA DE ATIVA-
CAO DO PUNHO DE
COMANDO e o INTER-
RUPTOR DE PE DE ATI-
VACAO DA PLATA-
FORMA; depois, mover
o punho de comando
para o sentido de
translagdo desejado. A
poténcia disponivel na
transmissao é propor-
cional a deslocagao do
punho de comando a
partir da posicdo de
ponto-morto.

— Plataforma Elevatéria JLG —

Modo de elevagao

1. Ativar o modo de elevacdo
com o seletor de translacao/
elevagdo.

>
\ 4

2. ABAIXAMENTO da plata-
forma

3. ELEVACAO da plataforma

Até 5 segundos depois da
ativacao — ATIVAR e MAN-
TER PRESSIONADOS ALA-
VANCA DE ATIVACAO DO
PUNHO DE COMANDO e o
INTERRUPTOR DE PE DE
ATIVACAO DA  PLATA-
FORMA; depois, mover o
punho de comando no
sentido de ELEVACAO (3)
ou ABAIXAMENTO (2).
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Elevacao esquerda (n.° de série 0130032507 até a atualidade)

A elevacao esquerda estd fixa ao corrimdo superior esquerdo da
plataforma. Funciona em conjunto com o interruptor de pé e a ala-
vanca de ativacdo da consola de comando da plataforma. Os trés
devem ser premidos durante a operacdo de quaisquer funcoes. O
interruptor basculante na extremidade da alavanca controla as
funcdes de elevacdo/abaixamento da plataforma. Utilizar o punho
de comando de uma Unica funcdo para conduzir ao mesmo
tempo que sdo controladas as fungdes de elevagdo/abaixamento

da plataforma.
NOTA

NAO MANTER PRESSIONADA A ELEVACAO ESQUERDA DURANTE 0 ARRANQUE DA
MAQUINA. A OPERACAO DE UM COMANDO DURANTE O ARRANQUE DA MAQUINA,
PARA ALEM DO INTERRUPTOR LIGAR/DESLIGAR OU A REATIVACAO DOS INTER-
RUPTORES DE PARAGEM DE EMERGENCIA/ENCERRAMENTO, PROVOCA A APRESEN-
TACAO DE UM ERRO DE OPERACAO NO VISOR.

||

Figura 3-9. Elevacao esquerda
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3.8 INTERRUPTOR DE PE DE ATIVACAO DA PLATAFORMA

Interruptor de pé
de ativacdo da
NOTA plataforma

NAO DEIXAR O PE APOIADO SOBRE 0 INTERRUPTOR DE PE DURANTE A ATIVAGAO
DA MAQUINA. A OPERAGAO DE UM COMANDO DURANTE A ATIVACAO DA MAQUINA,
EXCETO O INTERRUPTOR LIGAR/DESLIGAR OU A REATIVACAO DOS INTERRUPTORES

1. Interruptor de pé

Manter pressionado

DE PARAGEM DE EME_RGEN(IA/EN(ERRAMENTO, PROVOCA A APRESENTACAO DE dura;ntea ;)perflgéé)de

UM ERRO DE OPERACAO NO VISOR. qualquertuncao do
punho de comando.
Nota:

O interruptor de pé e
interruptor de ativagdo
do punho de comando
devem ser mantidos
pressionados simulta-
neamente, de modo a
poder  utilizar-se as
fungées do punho de
comando.

Se a mdquina também
estiver equipada com
elevacio  esquerda,
serd necessdrio manter
0s trés interruptores de
ativacdo simultanea-
mente  pressionados
para operar quaisquer
fungoes.
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3.9 VALVULA DE CONTROLO DA DESCIDA MANUAL DA Ativacao da valvula de descida manual interna

PLATAFORMA Para ativar a vélvula de descida manual interna, remover o capot
(plataforma de transporte) da maquina. Localizar a valvula (mesmo
A por baixo do carregador da bateria) e, em seguida, executar os

A ATENQAO seguintes passos;

PERIGO DE ESMAGAMENTO — ATENCAO A DESCIDA DA PLATAFORMA AO BAIXAR
MANUALMENTE A PLATAFORMA. MANTER AS MAOS E 0S PES AFASTADOS DA
UNIDADE DO MASTRO E DEBAIXO0 DA PLATAFORMA.

A valvula de controlo da descida manual da plataforma destina-se
a permitir a descida da plataforma pelo pessoal situado no solo, no
caso de o operador da plataforma ndo poder efetuar esta operacao.

PARA BAIXAR a plata-
forma, PREMIR o BOTAO
VERMELHO situado na
extremidade da valvula.

LIBERTAR o BOTAO
VERMELHO PARA PARAR

a descida da plataforma se
necessario até chegar ao
nivel pretendido.

Figura 3-10. Localizacao da valvula de descida manual
interna

1. Vélvula de descida manual
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Ativar a descida manual remota (se instalada) Para ativar a descida manual remota, seguir as instru¢des abaixo:

Puxar a alavanca na parte
exterior da maquina para fora
PARA DESCER a plataforma.

Libertar a alavanca PARA
PARAR a descida da plataforma
quando é atingido o nivel pre-
tendido.

Figura 3-11. Localizacao da descida manual remota
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3.10 CONFIGURACAO DA PLATAFORMA

Tabela 3-3. Capacidade maxima da plataforma

CAPACIDADE MAXIMA .
Velocidade
ESPECIFICACAO Cargada | Carganotabu- | Carganotabu- Plataforma D
plata- | leirodemate- | leirodemate- | detrans- T
forma | rialmanual | rialelétrico | porte
12m/s
ANSI/CSA (28mph)
CE
(Apenas para uti- om/s
lizacdoemespa-| 160kg 115kg 90kg 115kg
cosinteriores) | (3501b) (2501b) (2001b) (2501b)
Australia
(Ape[]as parauti- om/s
lizagao em espa-
cosinteriores)

Ponto de fixacao do cabo do arnés na plataforma

Fixar o cabo de seguranca do arnés antiqueda ao ponto de fixagao
existente no corrimao inferior da plataforma. (Consultar o item 7

na Figura 3-12.)

FIXAR 0 CABO DE ARNES A UM PONTO DE FIXACAO ADEQUADO NA PLATAFORMA.
PARA MAIS INFORMACOES RELATIVAS A0S REQUISITOS DE PROTECAO ANTIQUEDA

EM PRODUTOS JLG, CONTACTAR A JLG.
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4. Tabuleiro de manuseamento de materiais

Figura 3-12. Plataforma standard

1. Plataforma do operador 5. Gancho de armazenamento
2. (arga da plataforma (operador) 6. Ext. Ganchos para armazenamento
3. (ancela de acesso a plataforma 7. Ponto de fixacdo do cabo de

seguranga do arnés
8. (apot (plataforma de transporte)
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Sistema de detecao de objetos (se instalado)

O sistema de detecao de objetos destina-se a detetar um objeto
sob a plataforma.

Operacgao

Durante a descida da plataforma, caso ndo exista qualquer

objeto sobre o tapete debaixo da plataforma, esta ird descer
normalmente.

Caso seja detetado um objeto no tapete sob a plataforma, a buzina
ird soar trés vezes e a descida da plataforma sera interrompida.

1. Interruptor de sequranca de obstrugao do tapete

3122684
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Se for detetado um objeto, solicitar a sua remog¢ao por um ope-
rador no solo, reiniciar o sistema, premindo o botao da buzina
uma vez, e continuar a descer a maquina normalmente.

Caso o sistema de detecdo de objetos detete falsamente uma
obstrucao, o sistema pode ser ignorado, mantendo premido o
botdo da buzina durante a operagdo dos comandos de descida

da plataforma.
A ATENCAO

ASSEGURAR SEMPRE QUE, NA AREA POR BAIXO DA PLATAFORMA, NAO SE
ENCONTRAM OBSTRUCOES ANTES DE BAIXAR A PLATAFORMA.

Alarme da cancela da plataforma (se instalado)

Se a maquina estiver equipada com um alarme da cancela da
plataforma, um alarme ird soar e todas as funcdes de elevacao
e translacdo serdo interrompidas se uma ou ambas as cancelas
estiverem abertas quando a plataforma for elevada até 2,54 cm
(1 in) acima da posicao de armazenamento total. Se a maquina
estiver a deslocar-se para a frente ou para trds e uma ou ambas
as cancelas estiverem abertas, soara um alarme e todas as fun-
coes de elevacao e translacdo serao interrompidas.
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Ajuste da altura do tabuleiro manual

O tabuleiro manual pode suportar uma carga maxima de 115 kg
(250 Ib). Para baixar ou levantar o tabuleiro na vertical, em frente
do mastro, destravar o punho do tabuleiro.

NOTA

REMOVER TODA A CARGA DO TABULEIRO ANTES DE ENGRENAR A BARRA DE
LIBERTACAO DO TABULEIRO PARA BAIXAR OU LEVANTAR O TABULEIRO.

Para baixar ou levantar o tabuleiro:

1.

3-34

Na abertura situada na parte traseira superior do tabu-
leiro, segurar no punho de levantamento do tabuleiro
durante a execucdo do ajustamento.

Apertar a vareta de libertacdo do tabuleiro e levantar
ligeiramente o tabuleiro até as cavilhas de engate sairem
das ranhuras de travamento.

Baixar ou levantar o tabuleiro. Assim que a altura
pretendida do tabuleiro for atingida, soltar a vareta
de libertacdo do tabuleiro. Verificar se as cavilhas de
engate situadas em ambas as extremidades da vareta
de libertagdo se encontram engrenadas nas ranhuras
de travamento, antes de libertar o punho de levanta-
mento do tabuleiro.

—7

N\

Figura 3-14. Ajuste da altura do tabuleiro manual

1. Punho de levantamento do tabuleiro 4. Ranhuras de travamento das cavi-

2. Vareta de libertacdo do tabuleiro Ihas de engate (cinco posicdes)
3. Cavilhas de engate 5. Batentes do tabuleiro
— Plataforma Elevatéria JLG — 3122684




CAPITULO 3 — OPERACAO DA MAQUINA

Ajuste da altura do tabuleiro elétrico

O tabuleiro elétrico pode suportar uma carga maxima de 90 kg
(200 Ib). E possivel baixar ou levantar rapidamente o tabuleiro
na vertical, na parte dianteira do mastro, utilizando o interruptor
localizado na plataforma.

1. Empurrar o interruptor do tabuleiro elétrico PARA CIMA

1 para elevar o tabuleiro para a altura pretendida.

2. Assim que a altura pretendida do tabuleiro for atingida,
soltar o interruptor do tabuleiro elétrico.

3. Empurrarointerruptor do tabuleiro elétrico PARA BAIXO

l para descer o tabuleiro.

Figura 3-15. Ajuste da altura do tabuleiro elétrico

1. Interruptor do tabuleiro elétrico
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CAPITULO 3 — OPERACAO DA MAQUINA

Cinta de carga (opcao) 3.11 ESTACIONAMENTO DA MAQUINA

A cinta de carga retratil destina-se a prender os objetos colocados ) o ] ] .

no tabuleiro de manuseamento de materiais durante o funciona- 1. Conduzira maquina até uma area bem protegida e
mento da maquina. bem ventilada.

2. \Verificar se a plataforma se encontra totalmente descida.
O interruptor de alimentacao principal na plataforma
deve estar DESLIGADO.

3. Se necessario, remover a chave do interruptor de
alimentacdo da plataforma, de modo a impedir a
utilizacdo abusiva da maquina.

NOTA: Se necessdrio, carregar as baterias, como prepara¢do para
odia de trabalho seguinte.

Figura 3-16. Cinta de carga

1. Instalacdo da cinta de carga 2. Olhal de fixacdo da cinta

3-36 — Plataforma Elevatéria JLG — 3122684



CAPITULO 3 — OPERACAO DA MAQUINA

3.12 PROCEDIMENTOS DE TRANSPORTE, ELEVACAO E
AMARRACAO

Generalidades

Esta maquina pode ser transportada para o local de trabalho
através de um dos métodos seguintes:

» Conduzindo, se o piso do trajeto o permitir.

 Deslocando maquina com uma empilhadora, com os garfos
aplicados nos furos de elevacao existentes no chassis da
maquina.

« Carregada num veiculo de transporte e conduzida para o local
de trabalho, quando equipada com o Olhal de amarracao
frontal e traseira.

Transporte com empilhadora

Esta maquina esta equipada com furos para os garfos da empilha-
dora, dispostos transversalmente sob o chassis. Estes furos permi-
tem o transporte da maquina ou a sua elevacdo para um nivel
mais elevado utilizando uma empilhadora normal.

NOTA: Asempilhadoras devem suportar o peso bruto da mdquina,
consultar a tabela das Especificagbes de Operacdo no
Capitulo6.
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Transporte em veiculo utilizando os olhais de amarracao

Com a maquina posicionada no veiculo de transporte em que
sera amarrada e desligada (travées engrenados), utilizar as seguin-
tes diretrizes para prender a maquina durante o transporte.

NOTA

A UTILIZACAO DE FORCA EXCESSIVA AO FIXAR A MAQUINA (CARGA NAS RODAS)
PODE PROVOCAR DANOS NA TRANSMISSAO TRASEIRA DA MAQUINA OU NOS
COMPONENTES DOS RODIZI0S DAS RODAS DIANTEIRAS.

1. Fixara maquina ao veiculo de transporte com as cor-
reias adequadas ou estropos e afixa-los nos olhais de
amarracao, situados nas partes frontal e traseira da
maquina.

Figura 3-18. Olhal de amarracao dianteiro e traseiro

1. Olhal de amarracao frontal 2. 0Olhal de amarragdo traseiro
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3.13 FECHADURA DE SEGURAN;A PROGRAMAVEL (PSL™) O interruptor da PSL (fechadura de seguranca programavel)

opcional pode ser programado com um cédigo do operador de

(OPCAO) quatro digitos, permitindo as pessoas conhecedoras do cédigo
a ligacdo e operacao da maquina.
@ A PSL™ est4 localizada na parte lateral inferior do mastro. Em
/7 > 1 algumas maquinas, podera estar localizada na parte dianteira do
— 12
ﬂ'w ——T1_3 mastro, na plataforma.
— — ra .
Arranque da maquina
NOTA: Apés a introdugdo do cédigo do operador no teclado, um
4 sinal sonoro curto indica que uma tecla foi devidamente
- ida; inal sonoro longo indica um erro ao premir
= premida; um sina g p
w uma tecla. Em caso de erro, reiniciar o processo de intro-
_— 2 —° 1 ﬁuiaoddo 'COdIg'o c;l' d dor de quatro digit
——C S . Introduzir o cédigo do operador de quatro digitos no
G @ D teclado. O indicador ACEITE - LED LARANJA acende, se
o cédigo estiver correto.
2. Premir o botdo de DESLIGAR no teclado. O indicador
S -/ LIGADO — LED VERDE acende e o posto de comando
Figura 3-19. Comandos e indicadores da PSL™ inferior € ativado. L )
3. No posto de comando inferior, deslocar o seletor prin-
1. LIGADO (LED Verde) 4, Teclado cipal da posicdo de DESLIGAR para a posicdo do modo
2. ACEITAR (LED Ambar) 5. Interruptor de DESLIGAR de comando da plataforma ou inferior. No posto de
3. PROGRAMAR (LED Vermelho) 6. Interruptor de LIGAR comando da plataforma, colocar o interruptor de
chave na posicdo LIGADO.
4. A maquina funciona entdo normalmente.
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Desligacao da maquina
1. No Posto de Comando Inferior, colocar o seletor na
posicao DESLIGADO.

2. Premir o botédo de desligar no teclado da PSL™.
Nenhum LED da caixa da PSL™ acende.

Alteracao do Codigo do Operador

O cédigo do operador pode ser alterado, conforme necessario.
A maquina é entregue com um cédigo permanente (correspon-
dente ao nimero de série da caixa da PSL™) incluido numa
folha do manual de operacéo da PSL™.

1. Introduzir o Cédigo Permanente no teclado. O indicador
PROGRAMAR — LED VERMELHO acende, se o cédigo
estiver correto.

NOTA: Os interruptores de LIGAR ou DESLIGAR nédo podem ser
um dos quatro digitos do Cédigo do Operador.

2. Introduzir o novo cédigo do operador de quatro digi-
tos no teclado. O indicador ACEITAR - LED LARANJA
acende-se, se o novo Cédigo do Operador for aceite.

3. Premir o botdo DESLIGAR no teclado para ativar o
novo Cédigo do Operador.

NOTA: O novo cédigo do operador permanece armazenado na
PSL™, mesmo apds a desligagdo do equipamento, ou até
ser novamente modificado com o cédigo permanente.
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3.14 INSTALACAO DOS AUTOCOLANTES — ANTERIOR AO N.° DE SERIE 0130032507
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Figura 3-20. Instala¢do dos autocolantes (anterior ao n.° de série 0130032507)
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Figura 3-21. Instalacdo dos autocolantes (anterior ao n.° de série 0130032507)
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Figura 3-22. Instalacdo dos autocolantes (anterior ao n.° de série 0130032507)
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Tabela 3-4. Instalacdo dos autocolantes (anterior ao n.° de série 0130032507)

wom | ang | ANSL | ANSL | ANsi | ans (|qu6 | o« E E E E E CSA
(LAT) (BRZ) (JPN) (CHI) (AUS) (ALE) (FRA) (ESP) (ITA) (HOL) (SWE) (FRA)

1 | 1001143557 | 1001143557 | 1001143557 | 1001143557 | 1001143557 | 1001143557 | 1001143557 | 1001143557 | 1001143557 | 1001143557 1001143557 | 1001143557 1001143557
2 1705624 1705624 1705624 1705624 1705624 1705624 1705624 1705624 1705624 1705624 1705624 1705624 1705624
3 1705929 | 1706085 | 1706089 | 1706077 | 1706093 | 1706077 | 1706077 | 1706077 | 1706077 | 1706077 | 1706077 | 1706077 | 1706097
4 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640
5 1705937 1706084 1706088 - 1706092 - - - - - - - 1706096
6 1705938 1706083 1706087 1706078 1706091 1706078 1706078 1706078 1706078 1706078 1706078 1706078 1706095
7 | 1001207205 1001207205 | 1001207205| 1001207206| 1001207205 1001207206| 1001207206 1001207206 | 1001207206| 1001207206| 1001207206 1001207206 | 1001207205
8 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616
9 1706617 | 1706617 | 1706617 | 1706617 | 1706617 | 1706617 | 1706617 | 1706617 | 1706617 | 1706617 | 1706617 | 1706617 | 1706617
10 1705995 1706082 1706086 1705099 1706090 1705099 1705099 1705099 1705099 1705099 1705099 1705099 1706094
" 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992
12 1703786 1706082 1706086 - 1706090 1705099 1705099 1705099 1705099 1705099 1705099 1705099 1706094
13 | 1706131 | 1706131 | 1706131 | 1706131 | 1706131 | 1706131 | 1706131 | 1706131 | 1706131 | 1706131 | 1706131 | 1706131 | 1706131
14 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764
15 | 1702631 | 1702631 | 1702631 | 1702631 | 1702631 | 1702631 | 1702631 | 1702631 | 1702631 | 1702631 | 1702631 | 1702631 | 1702631
16 Nao utilizado
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Tabela 3-4. Instalacao dos autocolantes (anterior ao n.° de série 0130032507)

ltem | ANSI ANSI ANSI ANSI ANSI (I:IEG / CE CE CE CE CE CE CSA
(LAT) (BRZ) (JPN) (CHI) (AUS) (ALE) (FRA) (ESP) (ITA) (HOL) (SWE) (FRA)
17 | 1706743 | 1706743 | 1706743 | 1706743 | 1706743 | 1706743 | 1706743 | 1706743 | 1706743 | 1706743 | 1706743 | 1706743 | 1706743
18 1706115 | 1706116 | 1706118 1706117 1706119
19 | 1703779 - - -
20 | 1705303 1705303
21 | 1001131273 1001131273
22 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631
23 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681
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3.15 INSTALACAO DOS AUTOCOLANTES - N.° DE SERIE 0130032507 ATE A ATUALIDADE

. | ==Y/ | LL @ ’ﬁ/

= o LY )
[ — &) 1
° [: |14

Figura 3-23. Tabuleiro Manual — Instalacao dos autocolantes (N.° de série 0130032507 até a atualidade)
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Figura 3-24. Tabuleiro Manual — Instalacao dos autocolantes (N.° de série 0130032507 até a atualidade)
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Tabela 3-5. Tabuleiro Manual — Instalacao dos autocolantes (N.° de série 0130032507 até a atualidade)

3-48

ltem ANSI CSA CE ANSI ANSI ANSI ANSI AUS
(ING) (FRA) (ING) (SPA) (POR) (CHI) (JPN) (ING)

1 1001143557 1001143557 1001143557 1001143557 1001143557 1001143557 1001143557 1001143557
2 1001213582 1001213582 1001213582 1001213582 1001213582 1001213582 1001213582 1001213582
3 1001233054 1001233055 1706077 1001233056 1001233057 1001233058 1706077 1706077
4 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640
5 1705937 1706096 1706084 1706088 1706092 -

6 1705938 1706095 1706078 1706083 1706087 1706091 1706078 1706078
7 1001207205 1001207205 1001207206 1001207205 1001207205 1001207205 1001207206 1001207206
8 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616
9 1706617 1706617 1706617 1706617 1706617 1706617 1706617 1706617
10 1705995 1706094 1705099 1706082 1706086 1706090 1705099 1705099
1" 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992
12 1703786 1706094 1705099 1706082 1706086 1706090 1705099 1705099
13 1706131 1706131 1706131 1706131 1706131 1706131 1706131 1706131
14 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764
15 1706740 1706740 1706740 1706740 1706740 1706740 1706740 1706740
16 1706743 1706743 1706743 1706743 1706743 1706743 1706743 1706743
17 1706119 1706116 1706118 1706117 -
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Tabela 3-5. Tabuleiro Manual — Instalacao dos autocolantes (N.° de série 0130032507 até a atualidade)

Item ANSI CSA CE ANSI ANSI ANSI ANSI AUS
(ING) (FRA) (ING) (SPR) (POR) (CHI) (JPN) (ING)
18 1703779 - — -
19 1705303 1705303 - - — -
20 1001131273 1001131273 - - - -
21 1703681 1703681 - 1703681 - 1703681 1703681

3122684

— Plataforma Elevatéria JLG —

3-49



CAPITULO 3 — OPERACAO DA MAQUINA

3-50

:

.

:

72 VB

17 N . I
N [
J70

Figura 3-25. Tabuleiro elétrico — Instalacao dos autocolantes (N.° de série 0130032507 até a atualidade)
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Figura 3-26. Tabuleiro elétrico — Instalacao dos autocolantes (N.° de série 0130032507 até a atualidade)
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Figura 3-27. Tabuleiro elétrico — Instala¢ao dos autocolantes (N.° de série 0130032507 até a atualidade)
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Tabela 3-6. Tabuleiro elétrico — Instalacao dos autocolantes (N.° de série 0130032507 até a atualidade)

Item ANSI CSA CE ANSI ANSI ANSI ANSI AUS
(ING) (FRA) (ING) (SPA) (POR) (CHI) (JPN) (ING)

1 1001143557 1001143557 1001143557 1001143557 1001143557 1001143557 1001143557 1001143557
2 1001213582 1001213582 1001213582 1001213582 1001213582 1001213582 1001213582 1001213582
3 1001233054 1001233055 1706077 1001206383 1001233057 1001233058 1706077 1706077
4 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640 1701640
5 1705937 1706096 — 1706084 1706088 1706092 -

6 1705938 1706095 1706078 1706083 1706087 1706091 1706078 1706078
7 1001206313 1001206313 1001202686 1001206313 1001206313 1001206313 1001202686
8 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616 1706616
9 1706617 1706617 1706617 1706617 1706617 1706617 1706617 1706617
10 1705995 1706094 1705099 1706082 1706086 1706090 1705099 1705099
1" 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992 1705992
12 1001230219 1001230219 1001230219 1001230219 1001230219 1001230219 1001230219 1001230219
13 1706131 1706131 1706131 1706131 1706131 1706131 1706131 1706131
14 1001131273 1001131273 --- - - --- ---

15 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681 1703681
16 1706740 1706740 1706740 1706740 1706740 1706740 1706740 1706740
17 1706743 1706743 1706743 1706743 1706743 1706743 1706743 1706743

3122684 — Plataforma Elevatéria JLG — 3-53



CAPITULO 3 — OPERACAO DA MAQUINA

Tabela 3-6. Tabuleiro elétrico — Instalacao dos autocolantes (N.° de série 0130032507 até a atualidade)

ltem ANSI (SA CE ANSI ANSI ANSI ANSI AUS
(ING) (FRA) (ING) (SPA) (POR) (CHI) (JPN) (ING)
18 1706119 - 1706116 1706118 1706117 - -
19 1703779 —
20 1705303 1705303 - - - - - -
21 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764 1706764
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CAPITULO 4. PROCEDIMENTOS DE EMERGENCIA

4.1 INFORMAGOES GERAIS

Este capitulo destina-se a explicar as medidas que devem ser
implementadas, em caso de ocorréncia de uma situacdo de emer-
géncia durante a operagdo da maquina.

4.2 OPERACAO DE EMERGENCIA

Impossibilidade de controlo da maquina pelo operador

NO CASO DO OPERADOR SE ENCONTRAR IMOBILIZADO, PRESO
OU IMPOSSIBILITADO DE OPERAR OU COMANDAR A MAQUINA:

1. O comando da maquina deve ser efetuado por outras
pessoas através dos comandos do posto de comando
inferior, apenas conforme necessario.

2. Os comandos da plataforma devem ser utilizados ape-
nas por pessoas devidamente qualificadas. NAO CON-
TINUAR A OPERAR A MAQUINA, SE OS COMANDOS
NAO FUNCIONAREM CORRETAMENTE.

3. Oequipamento de salvamento pode ser utilizado para
remover o ocupante da plataforma. Utilizar gruas,
empalhadores ou outro equipamento para estabilizar
a movimentacdo da maquina.

Aprisionamento da plataforma quando elevada

Se a plataforma ficar aprisionada ou encravada em estruturas ou
equipamento quando elevada, remover primeiro os ocupantes
da plataforma, antes da libertacdo da maquina.

3122684

— Plataforma Elevatéria JLG —

4.3 NOTIFICACAO DE INCIDENTES

A JLG Industries, Inc. devera ser imediatamente notificada, sem-
pre que os produtos JLG tenham estado envolvidos em quais-
quer incidentes. Mesmo que nao seja evidente qualquer lesdo
corporal ou dano material, a fabrica devera ser contactada por
telefone, de modo a fornecer todos os pormenores necessarios.

EUA: 877-JLG-SAFE (554-7233)
Fora dos Estados Unidos: 240-420-2661
Correio eletrénico: productsafety@jlg.com

A ndo notificacdo do fabricante relativamente a qualquer inci-
dente envolvendo um produto da JLG Industries no prazo de 48
horas de tal incidente poderd provocar a anulagcdo da garantia

dessa maquina.
NOTA

APOS QUALQUER INCIDENTE, INSPECIONAR COMPLETAMENTE A MAQUINA E TES-
TAR O FUNCIONAMENTO DE TODAS AS FUNCOES, PRIMEIRO A PARTIR DOS
COMANDOS DO POSTO INFERIOR E, DEPOIS, A PARTIR DO POSTO DE COMANDO
DA PLATAFORMA. NAQ ELEVAR A PLATAFORMA, EXCETO SE TODOS 0S DANOS
TIVEREM SIDO TOTALMENTE REPARADOS, SE NECESSARIO E TODOS 0S COMAN-
DOS ESTIVEREM A FUNCIONAR CORRETAMENTE.
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2 NOTAS:

4-2 — Plataforma Elevatéria JLG —
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CAPITULO 5. ACESSORIOS

Tabela 5-1. Acessorios disponiveis

Mercado
Acessorio ( Apelr\l'::IEU A) ANSI CSA CE AUS Japéo
Acessorio de suspensdo da plataforma ~ ~ + A
Acessorio de transporte N N N N
Bolsado leitor N N N N N N
(addy de tubofluorescente N N N N N N
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5.1 ACESSORIO DE SUSPENSAO DA PLATAFORMA

0 PESO DOS OBJETOS TRANSPORTADOS NUM ACPSSORIO DA PLATAFORMA,
JUNTAMENTE COM O PESSOAL E EQUIPAMENTO, NAO DEVE EXCEDER A CAPACI-
DADE MAXIMA NOMINAL INDICADA NA PLATAFORMA.

NAO UTILIZAR MAIS DO QUE UM ACESSORIO MONTADO NO MESMO LADO DA
PLATAFORMA DE CADA VEZ.

NOTA: Este acessério destina-se a colocar artigos volumosos de
peso reduzido, como bicicletas, escadas, etc. nas pratelei-
ras acima do solo. A utilizagdo deste suporte para quais-
quer outras finalidades néao é autorizada pela JLG.

O acessério de suspensao apresenta um brago articulado mon-
tado no corrimao da plataforma da maquina T0MSP. O acessério
de suspensao pode ser montando em qualquer um dos lados da
plataforma; podem também ser instalados dois acessérios, um
de cada lado da plataforma. Cada acessério de suspensdo pode
suportar uma carga de 23 kg (50 Ib).

O braco de suspensdo pode ser rodado paralelamente aos corri-
moes da plataforma, quando nao estiver em utilizacao (posicdo
recolhida). O braco de suspensdo encontra-se engatado numa
posicao de 90 graus nos corrimdes laterais da plataforma, quando
em utilizagao (posicdo de transporte).

1. Suporte de montagem/Autocolante 4. Brago de suspensdo (posicao de
de capacidade (a) armazenamento)

2. (avilha de engate (posicao de 5. Braco de suspensao (posicao de
armazenamento) utilizagdo)

3. (avilha de engate (posicdo de transporte) 6. Banda do braco de suspenséo

NOTA:  (a) Capacidade de carga de cada brago de suspenséo: 23 kg (50 Ib).

5-2 — Plataforma Elevatéria JLG — 3122684




CAPITULO 5 — ACESSORIOS

Inspecao de pré-arranque

Antes de utilizar o acessério de suspensao, verificar os seguintes
pontos;

» Montagem do bracgo de suspensao bem fixada no corrimao
da plataforma, sem falta de elementos de fixacdo ou ele-
mentos danificados.

« A cavilha de bloqueio do brago de suspensao encontra-se
bem posicionada e bem fixada.

Carregamento e transporte de um item

Utilizar as operacdes seguintes como guia, para a carga e trans-
porte de objetos no brago de suspensao.

1. Manter o braco de suspensao na posicao de armaze-
namento, sempre que ndo estiver em utilizacéo.

2. Para utilizar o braco, puxar a cavilha de engate do furo
da posicao de armazenamento e rodar o braco para a
posicdo de transporte. Colocar a cavilha no furo da posi-
¢ao de transporte, para travar o braco de suspensao.

3. Colocar o objeto no braco de suspenséo e utilizar a
banda do braco para fixar o objeto durante o transporte.

4. Ter em atencao o espaco disponivel acima, em baixo e
em redor do objeto, durante a translacdo da maquina
ou o abaixamento da plataforma.

3122684
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5.2 ACESSORIO DE TRANSPORTE

NOTA: Este acessério destina-se a utiliza¢do para colocagdo ou
recuperacdo de materiais enrolados/ndo enrolados e
outros materiais semelhantes em calhas ou prateleiras
acima do nivel do solo. A utilizag¢do deste suporte para
quaisquer outras finalidades néo é autorizada pela JLG.

O acessorio de transporte é composto por dois bragos extensiveis,
montados no lado esquerdo da maquina. A capacidade de carga
maxima combinada para ambos os bracos é de 23 kg (50 Ib).

Os bracos de transporte podem ser retraidos quando nao estao
em utilizagao.
Inspecao de pré-arranque

Antes de utilizar o acessorio de transporte, verificar os seguintes
pontos;

» A bandeja de materiais esta completamente elevada e blo-
queada na posicao.

« Os suportes do braco de transporte estdo bem fixados na
maquina, sem falta de elementos de fixacdo ou elementos
danificados.

« A cavilha de bloqueio do braco de transporte encontra-se
bem posicionada e bem fixada.
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\

1. Bragos do acessério de transporte apresentados na posicao estendida ou de
transporte.

NOTA: A capacidade de carga mdxima combinada para ambos os bracos é de
23kg (50 Ib).

Suspender um tapete

Segue-se a descricdo da utilizacdo do acessoério de transporte
para suspender tapetes nos corrimdes do braco de articulagdo
horizontal.

1.

Selecionar o local pretendido no visor para montar o
tapete. Abrir o corrimao do visor para proporcionar
espaco suficiente para a elevacgéo e o tapete.

Com os bracgos do acessorio de transporte recolhidos,
conduzir a empilhadora para a posicao antes de carre-
gar o tapete.

Libertar e bloquear os bragos do acessério de transporte
na posicao de transporte.

Carregar o tapete enrolado com o lado acabado vol-
tado para a plataforma. Conforme necessario, utilizar
um assistente para carregar o tapete nos bragos do
acessorio de transporte.

Certificar-se de que o tapete esta centrado sobre o seu
comprimento no acessorio de transporte.

Elevar a plataforma até a altura pretendida para montar
o tapete no braco do visor.

Afixar corretamente o tapete ao brago do visor. Nunca
trepar os corrimées da plataforma.
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8. Depois de afixar corretamente o tapete ao braco do
visor, baixar a plataforma e recolher os bragos do
acessorio de transporte.

9. Conforme necessario, posicionar novamente e elevar a
empilhadora para afixar o tapete totalmente.

J
izl

1. Brago traseiro na posicao 3. Elevar brago, oscilar e baixar
recolhida (posi¢ao de para bloquear
armazenamento)

2. Brago traseiro na posicdo
de transporte

1. Brago frontal na posicdo recolhida 3. Soltar botao para mover o
(posicdo de armazenamento) braco

2. Braco frontal na posicdo de transporte 4. Guia do braco
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Remover um tapete 9. Retirar o tapete do acessoério de transporte. Conforme

Segue-se a descricdo da utilizacdo do acessorio de transporte
para remover tapetes dos corrimdes do braco de articulacdo

necessario, utilizar um assistente para descarregar o
tapete dos bracos do acessério de transporte.

horizontal. 10. Colocar novamente os bracos do acessdrio de suspen-

1.

sdo do tapete na posicdo de armazenamento para o

Selecionar o local pretendido no visor para a remocao .
P P ¢ funcionamento normal.

do tapete. Abrir o corriméo do visor para proporcionar
espaco suficiente para a elevacgéo e o tapete.

Com os bragos do acessorio de transporte recolhidos,
conduzir a empilhadora para a posicao antes de
carregar o tapete. 1

Oscilar e bloquear os bracos do acessoério de /
transporte na posicdo de transporte.

Elevar a plataforma alguns metros. Comecar a enrolar
o tapete nos bracos do acessério de transporte.

Certificar-se de que o tapete esta centrado sobre o seu
comprimento no acessoério de transporte.

Ao elevar até a altura necessaria para a remogao do >
tapete do brago do visor, continuar a enrolar o tapete
até ficar completamente enrolado nos bragos do
acessorio de transporte.

Remover corretamente o tapete do brago do visor.
Nunca trepar os corrimoes da plataforma.

Depois de remover corretamente o tapete do brago
do visor, baixar a plataforma.

Remover o tapete do braco do visor

1. Enrolar o tapete no acessério de transporte durante a elevacdo da plataforma
2. Acessorio de transporte na posicdo de transporte
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A cuIDADO

05 BRACOS DO ACESSORIO DE TRANSPORTE TEM DE ESTAR BLOQUEADOS NA
POSICAO DE TRANSPORTE SEMPRE QUE NAO ESTIVEREM EM UTILIZACAO.

DEVE EXERCER-SE EXTREMO CUIDADO SEMPRE QUE 0 AC~ESS()RIO DE TRANS-
PORTE ESTIVER EM UTILIZACAO (TRANSLACAO, ELEVACAO E ABAIXAMENTO)
PARA EVITAR QUE OBSTACULOS E PESSOAL FIQUEM PRESOS NA CARGA.

AO CONDUZIR COM UM TAPETE NO ACESSORIO DE TRANSPORTE, 0 TAPETE DEVE
ESTAR BEM FIXO PARA EVITAR A MOVIMENTACAO INADVERTIDA E NAO SE DEVE
EXCEDER A CAPACIDADE INDICADA NO ACESSORIO DE TRANSPORTE.

NUNCA SOBRECARREGAR 0 ACESSORIO DE TRANSPORTE. A CAPACIDADE
MAXIMA DO ACESSORIO DE TRANSPORTE E DE 23 KG (50 LB).

0 PESO COMBINADO DO PESSOAL, MATERIAIS, EQUIPAMENTO E QUAISQUER
OUTRAS CARGAS NO ACESSORIO DE TRANSPORTE NAO DEVE EXCEDER A CARGA
MAXIMA DA PLATAFORMA.

NUNCA UTILIZAR UM ACESSORIO DE TRANSPORTE COM COMPONENTES DANIFI-
CADOS OU SOLTOS. COMUNICAR IMEDIATAMENTE QUAISQUER DANOS AO PES-
SOAL ADEQUADO. DESCONTINUAR A UTILIZAGAO DO ACESSORIO DE TRANSPORTE
ATE A CORRECAO DE TODAS AS DISCREPANCIAS.

3122684
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5.3 BOLSADOLEITOR

Este acessorio oferece um local seguro na plataforma para guardar
leitores portateis.
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5.4 (CADDYDETUBO FLUORESCENTE

NOTA: O caddy de tubo fluorescente destina-se a utilizacGo
aquando da substituicdo de lampadas fluorescentes em can-
deeiros montados no teto. A utiliza¢éo deste suporte para
quaisquer outras finalidades ndo é autorizada pela JLG. A
capacidade de carga mdxima do caddy éde 7 kg (15 Ib).

O caddy de tubos fluorescentes fixa ao corrimdo lateral da plata-
forma. O suporte do caddy é afixado ao corrimao da plataforma
com uma cavilha de fixacdo. O caddy pode ser montado em
ambos os lados da plataforma, dependendo de outros acessérios
ja instalados no corrimao da plataforma.

Inspecao de pré-arranque
Antes de utilizar o caddy de tubos fluorescentes, verificar os seguintes
pontos;
« O suporte do caddy tem de estar centrado e afixado no corrimao
da plataforma.

« A cavilha de bloqueio do caddy encontra-se bem posicionada
e bem fixada por baixo da plataforma.

A cuUIDADO

ESTA MAQUINA NAO SE ENCONTRA ISOLADA ELETRICAMENTE E NAO CONFERE
PROTECAO CONTRA O CONTACTO OU A PROXIMIDADE COM A CORRENTE ELETRICA.

0 PESO COMBINADO DO PESSOAL, MATERIAIS, EQUIPAMENTO E QUAISQUER 1. Caddy de tubo fluorescente 2. (avilha de afixacdo e cabo de retencao
OUTRAS C}\RGAS NO CADDY DE TUBOS FLUORESCENTES NAO DEVE EXCEDER A NOTA: A capacidade de carga mdxima do caddy é de 7 kg (15 1),
CARGA MAXIMA DA PLATAFORMA.
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CAPITULO 6. ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENCAO DO OPERADOR

6.1 INTRODUCAO Outras publicacoes disponiveis especificas para esta
maquina

Este capitulo do manual fornece ao operador as informagdes q9
adicionais necessarias para a operacao e manutencao adequa- Manual de Reparaciao e Manutencao

das desta maquina.
GLOBAL....oviiiii e 3121228

A parte relativa a manutencao deste capitulo destina-se a infor-
Manual de Pegas llustrado

mar o operador da maquina sobre como efetuar apenas tarefas
de manutencao didrias. Nao substitui o Plano de Manutencao e GLOBAL (Anterior ao n. de série

Inspecao Preventivas, mais completo, incluido no Manual de  0130032507).................ccenntn. 3121229
Reparacao e Manutencao. o
GLOBAL (N.° de série 0130032507
atéaatualidade) ...t 3121780
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CAPITULO 6 — ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

6.2 ESPECIFICACOES GERAIS

Especificacoes da Maquina

ESPECIFICACAO

T10MSP

ESPECIFICACAO

T0MSP

* Asmdquinas comn.° de série 0130032507 até a atualidade apresentam uma
velocidade de translacao maxima de 8 km/h (5 mph) quando a plataformase

encontra recolhida.

Peso bruto da maquina: (Plataformavazia)

499kg (11001b)

Altura da maquina: (Plataforma recolhida)

1,44m (57in)

Velocidade maxima do vento: ANSI/CSA:

(Apenas para utilizagdo em espagos interiores) CE/AUS:

12,5m/s (28 mph)

0m/s(Omph)

Cargamaximados pneus: (Porroda)

322kg(7101b)

Folga por baixo da maquina:

47,6mm (1875in)

Raio de viragem damaquina: (Girculo)

165cm (65in)

For¢amaxima manual lateral horizontal:
(Plataforma totalmente estendida com carga mdxima)

Definicao do Indicador deinclinagao: 1,5°
Capacidade maxima derampa inclinacao
maximado piso): 15%(8,5°)
(Apenas com plataforma RECOLHIDA)
Capacidade maxima darampa (inclinagao lateral): 50
(Apenas com plataforma RECOLHIDA)

- . 75amx152cm
Base damaquina - Geral: (Largurax Comprimento) (29.5inx60in)
*Velocidades maximas de translagao: 0,8-5,5km/h
(Varidvel pelo operador) (0.5-3.4mph)

ANSI/CSA: 445N(1001b)
CE/AUS/JPN: 200N (451b)
Pressao maxima do sistema hidraulico: 124 bar (1800 psi)
(Defini¢do inicial recomendada)
Capacidade do Sistema Hidraulico: 4,71(5qtEUA)
Capacidade do Reservatério Hidraulico: 3,781(1qgal)
Peso de componentes damaquina: 34kg (751b)
Peso da plataforma:

Bateria: (por bateria)

(Capotdianteiro:

29,8kg (12V-65.71b)
29kg (6V-641b)

5,4kg (121b)

6-2
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CAPITULO 6 — ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

Especificagoes elétricas

ESPECIFICACAO 10MSP
Tensaodosistema: 24Volts CC
Especificagdes dabateria: AGM (VRLA)

Tipode bateria: (Selada)
Tensso: 4-6VCCOU
) 2-12V(C

(lassificagao de Amperagem hordria (Ah):

6V-210 Amp/ha20horas
12V-100 Amp/ha20horas

Carregador de baterias:

Entrada:

120/240V CA-50/60Hz-
Tensdoselecionavel

Saida:

Saidade24V,20 Amp-
Comacabamentode2 Amp

3122684

Dados da Plataforma

ESPECIFICACAO

T10MSP

Niimero maximo de ocupantes:
(Pessoas permitidas na plataforma)

Cargadetrabalho maxima(Capacidade): Plataforma:
Tabuleiro de material manual:

Tabuleiro de material elétrico:

160kg (3501b)

115kg (2501b)

90kg (200lb)

Capacidade da Plataforma de transporte:

115kg (2501b)

Alturade entrada da plataforma:
(Dosoloaopisodaplataforma)

34,9cm(13,75in)

Alturadaplataforma—Mastrototalmenteestendido— 3m(10ft)
(Soloao piso daplataforma): *2m(7ft)
Desempenho do ciclo da plataforma:
(¢/carganominal mdx.) 13seg.
Elevacao:
Abaixamento: 9-13segq.

de2m(7 ft).

* Apenas em maquinas equipadas com a OPCAQ de limite de altura da plataforma

— Plataforma Elevatéria JLG —
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CAPITULO 6 — ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

Localizagéo dos numeros de série A placa do nimero de série das maquinas com o n.° de série
0130032507 até a atualidade estd localizada no lado direito
Para a identificagdo da maquina, o nimero de série encontra- da maquina por tras do rodizio.
se marcado numa chapa afixada na maquina. As maquinas
com n.° de série anteriores a 0130032507 poderao ter uma 11 [T ——
placa com o nimero de série localizada num dos locais abaixo
indicados: ° ‘ ]
o
[@)] [@n)]
g J —
3 - Yo 8| 5 | —
oO Ooiv (@] (@) “EOO oo ) }
=] o O o D o °
J:H H’—“ﬂmﬂ’@ Figura 6-2. Localizacdes da placa do niumero de série
(n.c de série 0130032507 até a atualidade)

N
‘ HHHH ] W%ﬁ
Y]

o

Figura 6-1. Localizag6es da placa do nimero de série
(anterior ao n.° de série 0130032507)
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CAPITULO 6 — ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGCAO DO OPERADOR

6.3 MANUTEN;AO DO OPERADOR nivel do fluido na vareta. Apés o aquecimento do fluido
hidraulico, verificar o nivel na vareta de nivel. Deve situar-se

Lubrificacio na (ou proximo) da linha de nivel maximo (FULL) da vareta.
Fluido hidraulico (HO) « NAO ATESTAR O FLUIDO HIDRAULICO ACIMA DA LINHA DE

NIVEL MAXIMO (FULL).
INTERVALO DE TEMPERATURAS DE GRAU DE » ADICIONAR SEMPRE fluido, se o fluido estiver na linha (ou
FUNCIONAMENTO DO SISTEMA HIDRAULICO VISCOSIDADE SAE abaixo) da linha de nivel minimo (ADD).
-18°Ca—83 °C(+0°Fa+180 °F) 10W NOTA: Em caso de necessidade de adi¢do de fluido hidrdulico,
—18°Ca+99°C(+0°Fa+210°F) 10W-20, 10W-30 VER/E/CAR NO AUTQCQLANTE DQ FLUIDO HIDRAULICO,
localizado no lado direito do chassis, em frente da bomba,
+10°Ca+99 °C(+50 °Fa+210°F) 20W-20 o tipo e especificagdo recomendados do fluido hidrdulico.
NAO ATESTAR DEMASIADO.

NOTA: Os fluidos hidrdulicos tém de ter qualidade de antidesgaste,
no minimo, Classificagéo de Reparacéo APl GL-3 e estabili-
dade quimica suficiente para a repara¢do do sistema
hidrdulico mével.

0 nivel do fluido hidraulico
no reservatorio situado na
bomba hidrdulica devera
situar-se na linha de nivel
maximo (FULL) (ou muito
perto desta) da vareta de
nivel do reservatdrio de
fluido hidrdulico, quando
este estiver a temperatura
normal de funcionamento.

NOTA: Para além das recomendacgées da JLG, ndo se recomenda
a mistura de 6leos de marcas diferentes ou tipos, uma vez
que podem ndo conter os mesmos aditivos necessdrios ou
ser de viscosidade compardveis.

O nivel do fluido hidraulico no reservatério da bomba pode
variar com a temperatura do fluido (por exemplo, numa
mdaquina fria, o nivel do fluido pode nao atingir a linha de
nivel maximo (FULL) da vareta de nivel). Subir e descer o mas-
tro algumas vezes, para obter uma indicagao mais rigorosa do
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6-6

Tabela 6-1. Especificacoes do Mobilfluid 424

Tabela 6-2. Especificacoes do UCon Hydrolube HP-5046

pH 9,1
Gravidade especifica, 20/20 °F 1,082
Ponto de escoamento, °C (°F) <-50(<58)

Aspeto Liquido vermelho
Viscosidade
a0°C(32°F) 340cST (1600SUS)
a40°C(104 °F) 46 ¢St(215SUS)
a65 °C(150 °F) 22¢ST(1065US)
indice deviscosidade 170

Grau SAE 10W30

Gravidade, API 29,0

Densidade, Ib/gal 60 °F 7,35
Ponto de escoamento, Max —43 °C (—46 °F)
Ponto de inflamabilidade, Min. 228°C (442 °F)

Viscosidade

Brookfield, cPa—18 °C 2700

a40°C 55¢5t

a100°C 9,3 ¢St

indice de viscosidade 152

— Plataforma Elevatéria JLG —
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Tabela 6-3. Especificacoes de lubrificacdo

LEGENDA ESPECIFICACOES

MPG- Massa lubrificante multiusos com um ponto de escoamento
minimo de 350 °F. Excelente resisténciaa dgua e qualidades
aderentesedotipode pressao extrema. (Timken OK, minimo
de401b.)

EPGL- Lubrificante de engrenagens de pressao extrema (6leo) que
cumpraa classificagao de reparagao AP GL-5 ou MIL-Spec
MIL-L-2105.

HO- Fluido hidraulico. Grau de visc.1S0 32, 46.

CL- Lubrificante de correias. Utilizar um lubrificante de correias
deboaqualidade.

NOTA: Consultar na Tabela 6-4. os pontos de lubrificacGo especi-
ficos na mdquina.
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Figura 6-3. Pontos de lubrificacao
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Tabela 6-4. Intervalos de lubrificacao para os varios componentes

No/TIPOSDEPONTOS | METODO DE INTERVALO (Ver Nota)

'TEM | COMPONENTE | e |uBRIFICAGAO |  LUBRIFICACHO 3 weses [ 6 MESES | TANO | 2ANGS

OBSERVACOES

Verificar o nivel dofluido todos os dias.
Mudarofluido hidraulicoacada 2 anos.

NOTA:  Antes da verificagdo do nivel do fluido

Abasteceratéalinhade |HO-Verificar onivel hidrdulico, operar a mdquina através de um
1 |Fuidohidrauli cheionavaretadoéleo |de fluido hidréulico N ciclo completo da fungdio de elevagdo (elevar
uidohiaraufico | pcoratério de 471 |HO-Mudarfluido e baixar totalmente). A ndo observagéo des-
(5qt) hidraulico tas instruges pode dar origem a uma leitura
incorreta do nivel do dleo no reservatdrio de
fluido hidrdulico.
Tanque Superior: Permanentemente selado.
2 L — MPG . o
longitudinal Inferior: Reacondicionar se reparado.
3 |Correiasdomastro |2-Porseccdo (L - Escovar ou vaporizar N Inspecionar, lubrificar se seco ou enferrujado.

Identificacao dos lubrificantes: MPG — Massa lubrificante de uso variado
HO—F luido hidrdulico— Visc.1S0 grau 32, 46
OLEO DEENGRENAGENS — Oleo de engrenagens de boa qualidade — SAE 90 — AGMA#5 — EP Composto
CL— Lubrificante de correias. Utilizar um lubrificante de correias de boa qualidade

NOTA:  Os intervalos de lubrificagdo recomendados sGo baseados na utilizagdo normal da mdquina. Se a mdquina estiver sujeita a condicdes de funcionamento severas, tais como elevado niimero de
ciclos, localizagdo, ambiente corrosivo/sujo, etc. o utilizador deve ajustar os requisitos de lubrificaggo em conformidade.
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6.4 MANUTENCAO DE BATERIAS 6.5 PNEUSEJANTES

As baterias de OEM sao seladas com vedante tipo AGM (VRLA),
pelo que o eletrélito ndo pode ser verificado. No entanto, os
bornes da bateria devem ser inspecionados regularmente
para identificar sinais de corrosao e aperto

As baterias (4 baterias de 6 V/cada sistema ou 2 baterias de 12 V/
cada sistema) estdo localizadas no interior da estrutura de base.
Para aceder as baterias, remover o capot (plataforma de trans-
porte) e a tampa posterior por baixo da plataforma.

6-10
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Danos e desgaste dos pneus

Os pneus e rebordos instalados nas maquinas foram aprovados
pelo fabricante dos pneus para as aplicacdes a que esses pro-
dutos se destinam. Os pneus e rebordos instalados em cada
produto foram concebidos para requisitos de estabilidade, que
consistem na largura do rasto, material dos pneus e capacidade
de carga. As alteragdes aos pneus, tais como a largura do
rebordo, a localizacdo da peca central, um diametro maior ou
menor, material do pneu, etc., sem autorizacdo do fabricante
por escrito, podem resultar numa condicdo nao segura relativa-
mente a estabilidade.

Os pneus e rebordos instalados nas maquinas devem ser inspe-
cionados diariamente no ambito da inspecao exterior didria. A
JLG requer a realizacdo da inspecéo exterior didria sempre que
ocorrer uma mudanca de operador durante um turno e a cada
mudanca de turno.

Substituicao das jantes e dos pneus

A JLG recomenda que os pneus de substituicdo sejam do
mesmo tamanho e da mesma marca que os pneus original-
mente instalados na maquina ou disponibilizados pela JLG
como substituicdes aprovadas. Consultar o Manual de Peca JLG
para obter o nimero de peca dos pneus aprovados para um
modelo de maquina em particular.
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Se alguma das situacdes que se seguem se verificar durante a
inspecdo aos pneus, devem adotar-se medidas para retirar o
produto JLG de servico imediatamente. Devem ser tomadas
medidas para a substituicdo do(s) pneu(s). Ambos os pneus/
jantes no mesmo eixo tém de ser substituidos:

« Se o diametro geral do pneu for inferior ao seguinte:
Pneu 100 x 323 — 311 mm (12.25 in) no minimo

« Se se detetar um desgaste irregular.

Um pneu com danos significativos na area do rasto ou na
parede lateral requer a avaliacdo imediata antes de colocar a
maquina em funcionamento. Se um corte, rasgao, falta de
um pedaco ou outra discrepancia exceder uma ou mais das
dimensdes que se seguem, o pneu tem de ser substituido:

76 mm (3.0 in) de comprimento
19 mm (0.75 in) de largura
19 mm (0.75 in) de profundidade

« Se a jante de metal for visivel em qualquer ponto através da
area do rasto do pneu.

Se existir mais do que uma discrepancia em algum quadrante
da jante (@ menos de 90 graus umas das outras).

Instalacao das rodas

E extremamente importante aplicar e manter um binario de
montagem das rodas adequado.

0S PARAFUSOS DAS RODAS DEVEM SER INSTALADOS E MANTIDOS COM 0
BINARIO ADEQUADO, DE MODO A EVITAR RODAS SOLTAS, PARAFUSOS
PARTIDOS E A POSSIVEL SEPARA([\O DA RODA DO EIXO0. ASSEGURAR DE
QUE SAO UTILIZADOS APENAS 0S PARAFUSOS DAS RODAS CORRESPON-
DENTES AO ANGULO DO CONE DA RODA.
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Apertar os parafusos de roda com o binario adequado para evi-
tar que as rodas se soltem. Utilizar uma chave de binario para
apertar as retengdes. Caso nao exista disponivel uma chave de
binario, apertar as retengées com uma chave de olhais e, em
seguida, solicitar o aperto dos parafusos de roda numa oficina
de reparacdo qualificada ou representante. O aperto em dema-
sia resulta na quebra dos parafusos das rodas ou na deformacao
permanente dos orificios de montagem nas rodas. O procedi-
mento adequado para a afixacao das rodas é o seguinte:

1. Colocar todos os parafusos de roda a mao de modo a
evitar cruzamentos. NAO utilizar lubrificante nas roscas
Ou nas porcas.

2. Apertar os parafusos de roda na sequéncia seguinte.

Figura 6-4. Sequéncia de aperto dos parafusos das rodas

3. O aperto dos parafusos de roda deve ser feito por fases.
Seguindo a sequéncia recomendada, apertar os parafu-
sos das rodas de acordo com o binério das rodas.

Tabela 6-5. Grafico de binario das rodas

SEQUENCIA DE APERTO
1.2Fase 2.2Fase 3.2Fase
28-42Nm 91-112Nm 142-163Nm
(20-301b-ft) (65—801b-ft) (105-1201b-ft)

4, Os parafusos das rodas devem ser apertados apds
as primeiras 50 horas e apés a remocado de cada roda.
Verificar o binario a cada 3 meses ou 150 horas de
funcionamento.
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6.6 POSTO DE COMANDO INFERIOR - PROGRAMACAO

Generalidades

O posto de comando inferior nesta maquina permite a progra-
macao local dos diversos componentes e fun¢des de controlo
personalizadas.

A programacdo pode ser necessaria em diversas circunstancias,
tais como:

« O mddulo do posto de comando inferior foi substituido e o
equipamento opcional instalado na maquina necessita de
ser ativado.

+ Foi instalado equipamento opcional na maquina apds a
sua entrega ao proprietario e o seu funcionamento deve
ser ativado antes de poder ser operado.

« Adaptacdo do funcionamento da maquina a aplicacbes
especificas, como a mudanca do idioma das mensagens
do visor LCD.

3122684
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Niveis de programacao

O operador pode efetuar um nivel de programacao protegido
através de uma palavra-passe:

+ Nivel 3: Regulacdes do operador — palavra-passe de nivel
3:33271

Modo de programacao de operador

No modo de programacao de operador, o menu principal apresenta
0s seguintes itens:

- Tilt Sensor (Sensor de inclinagao)

« Program (Programar)
Tilt Sensor (Sensor de inclinacao)

Permite a visualizacao da regulacao atual do sensor de inclinacdo
- valores da inclinacdo no eixo X e Y.
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Itens de Programacao

Permite a programacao dos itens indicados na Tabela 6-4. Apre-
senta-se a seguir uma breve explicacdo de cada item de progra-
macgao.

NOTA:

6-14

Existem atualmente dois médulos de produgéo, um para
idiomas da América do Norte/Sul e da Europa e um para
idiomas asidticos. Todos os itens programdveis de ambos
0s mddulos sdo idénticos, com exce¢do da sele¢@o do
idioma.

Back To Main (Menu) (Regressar ao Menu Principal) -
Selecionar, para regressar ao nivel principal do menu.

Set Language (Definicao de idioma) - Para selecdo do
idioma das mensagens apresentadas no visor LCD.

Set Sleep Time (Configuracdo do Tempo Conservacao
de Energia) - Para configuracdo do periodo de tempo em
que a maquina permanece ligada sem operacdo dos
comandos, antes de se desligar automaticamente.

— Plataforma Elevatéria JLG —

Set Polarity of Keypad Code (Configuracdo da polari-
dade do cédigo do teclado) — Ligacao ou desligacdo do
circuito do interruptor da fechadura de seguranca progra-
mavel, se instalado.

Enable Detection of Horn Open Circuit (Ativacao da
detecao de circuito da buzina aberto) - Permite a ligacao
(SIM) e desligacdo (Nao) do circuito elétrico da buzina, se a
maquina estiver equipada com buzina.

Enable Detection of Beacon Open Circuit (Ativacao da
detecao de circuito da luz de indicacao rotativa aberto)
- Permite a ligacao (SIM) e desligacdo (Ndo) do circuito elé-
trico da luz de indicacdo rotativa, se a maquina estiver
equipada com uma ou duas luzes de indicagdo rotativas.

Forward Alarm Disable (Desativacao do alarme em
marcha dianteira) - Quando LIGADO (SIM), o alarme fica
desativado durante a marcha dianteira da maquina.
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Tabela 6-6. Configurag¢des programaveis e de fabrica

NIVELADO ITEM PROGRAMAVEL CONFIGURAGAO DE FABRICA GAMA DE CONFIGURACAO
3 Back to Main (Regressarao menu) — Regressarao menu principal
3 Set Language (Definiridioma) 1 1. Inglés 6. Italiano
2. Aleméo 7. Sueco
NOTA:  Existem atualmente dois mddulos de produgédo, um para idiomas 3. HoIaanés 8. Finlandés
da América do Norte/Sul e da Europa, e um para idiomas asidticos. 4. Francés
5. Latino
2 9. Inglés 11. Japonés
10. Chinés
3 Set Sleep Time (Configurar Tempo de Conservacao de Energia) 10MIN 0-60MIN
3 Set Polarity of the Keypad Code (Configurar polaridade do Cddigo do BAIXA ALTA/BAIXA
Teclado)
3 Enable Detection of Horn Open Circuit (Ativar detecdo de circuito da NAO SIM/NAO
buzinaaberto)
3 Enable Detection of Beacon Open Circuit (Ativar detecdo de circuito da NAO SIM/NAO
luzdeindicacao rotativa aberto)
3 Forward Alarm Disable (Desativacao do alarme em marcha dianteira) NAO SIM/NAO
Noecra LCD:YES (SIM)= v/ HIGH (ALTA) = T
NO(NAO) = X LOW (BAIXA)= l
3122684 — Plataforma Elevatéria JLG —
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Ativacao do Modo de Programacao

NOTA: Se a mdquina néo ligar, verificar se o botédo de Paragem

6-16

de Emergéncia do Posto de Comando Inferior e do posto
de comando da plataforma se encontram na posicéo de
REATIVACAO.

Se a mdquina estiver equipada com a op¢do de Fecha-
dura de Seguranc¢a Programdvel (PSL), ver o Capitulo 3
deste Manual de Operagéo, para opera¢des adicionais
para a ligagéo da mdquina.

— Plataforma Elevatéria JLG —

Poras

1

P

Ativacdo doModo de Programacéo

1. Com a mdquina desligada, premir e manter acionado o Botéo de Libertacdo
dos Travdes (1) no Posto de Comando Inferior.

2. Premir o Botdo de Libertaco dos Travdes e ligar a maquina, rodando o seletor
Principal (2) para a posi¢ao de Comando Inferior ou de comando da plataforma
(Plataforma).

3. Libertar o Botdo de Libertacdo dos Travdes (1), apds a ligaao da maquina.
0 visor LCD deve agora apresentar cinco zeros, um deles dentro de uma caixa.
Avangar para a operacao sequinte, Introducéo da Palavra-Passe.
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Introducao da Palavra-Passe

Sele¢ao do Modo de Programagao

RN R
G@B@] 5@5101
® OO We> | |
(I )

2 3

\
RESET TIMERS N

[PROGRAR |
ZERO TILT SENSOR

® ®®
\@ Y

3\

|

I
N—/
L=

o

L=

— 3 S

Introducdo da palavra-passe (33271)

1. Com o Botdo de Libertacao dos Travdes (1) mover a caixa (em redor do digito)
para a esquerda ou para a direita, para selecionar o digito a mudar.

2. Aumentar o digito com o botdo de Elevacdo da Plataforma (2).
3. Diminuir o digito com o botdo de Abaixamento da Plataforma (3).

4, Mudar todos os cinco digitos (4) correspondentes ao nivel da palavra-passe e
premir depois novamente o botdo de Libertacdo de Travdes (1).

Selecdo do Modo de Programacao
1. Utilizar os botdes de ELEVACAQ/ABAIXAMENTO da Plataforma (1) para deslocar
a caixa de selecdo (2) para cima e para baixo, para selecdo do item a ser
programado.

2. Premir o hotdo de Libertacdo dos Travdes (3) para entrar no modo selecionado
e avancar depois para a Sele¢do do [tem Programavel a Configurar.
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Selecao do Item Programavel a Configurar

Configuracao do Parametro Programavel

|

|
|

A _— -
[SET SLEEP TINE } @ ‘

? P @B

N\ =

e IMVIA
® ®@®

| -

Sele¢do do ltem Programével a Configurar

1. Utilizar os botdes de ELEVACAO/ABAIXAMENTO da plataforma (1) para percorrer
a lista de itens programaveis disponiveis para o nivel de programacdo.

2. Apods a selecdo do item programével a ser configurado, premir o botdo de
Libertacdo dos Travdes (2), para entrar nesse modo de configuracao.
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Configuraéo do Pardmetro Programavel
1. Configurar o parametro programavel com os botdes de ELEVACAO/

ABAIXAMENTO da Plataforma (1), ver na Tabela 6-6. as opgdes de
configuracdo disponivel para tal parametro.

2. Apds a configuracdo do pardmetro para o item programével, premir o botdo de
libertacdo dos travdes (2) para gravar o pardmetro e remeter o utilizador para o
menu de configuracdes programadveis.

PARA SAIR do Modo de Programacdo apds a configuracao dos
parametros programaveis, desligar a maquina com o seletor
Principal ou o Botdo de Paragem de Emergéncia.
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3122684

6.7 DESGASTE DA ESCOVA DO MOTOR — INDICAGAO DE
AVISO

Os motores de translacdo das maquinas incluem sensores de
desgaste das escovas, que ativam um aviso indicando que as
escovas do motor necessitam de substituicdo em breve. Este
aviso protege os motores de danos devido ao desgaste
extremo das escovas.

Quando o aviso de desgaste das escovas é ativado, o ecra LCD
do Posto de Comando Inferior indica um cédigo de anomalia
de 6 e o temporizador inicia uma contagem decrescente de
25 horas (TRANSLACAO) de operacdo remanescente.

Os LEDs do comando da plataforma indicam este aviso com 8
LEDs intermitentes e um sinal sonoro intermitente.

NOTA: Apenas a funcgdo de translacéo, quando utilizada, afeta a

contagem decrescente do contador hordrio depois do
aviso ter sido ativado. A mdquina funciona normalmente
até aos ultimos 10 segundos da contagem decrescente de
25 horas.

Durante os ultimos 10 segundos da contagem decrescente de
25 horas (TRANSLACAO), a méaquina s6 se movimenta no modo
de marcha lenta e a elevacao da plataforma é desativada. Neste
ponto, a sequéncia de ligar/desligar s6 repete no fim do ciclo
de 10 segundos.

A maquina ndo funciona normalmente até que as escovas do
motor sejam substituidas (reposicionamento dos sensores de
aviso das escovas) e o Posto de Comando Inferior seja progra-
mado para repor o temporizador de desgaste das escovas de
acordo com o Manual de Servi¢o e Manutencao.
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2 NOTAS:
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CAPITULO 7. REGISTO DE INSPECOES E REPARACOES

Nimero de Série daMdaquina

Tabela 7-1. Registo de Inspec¢oes e Reparacoes

DATA OBSERVACOES
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Tabela 7-1. Registo de Inspecoes e Reparagoes

DATA

OBSERVACOES

— Plataforma Elevatéria JLG —
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